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1. CZESC OGOLNA.

1.1

1.2.

1.3.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepywmagania dotycze wykonania i
odbioru robot zwizanych z wymiasm opraw dwietlenia zewgtrznego na targowisku

miejskim nr 1 w Pile przy ul. Rynkowe,;.

Zakres robot objetych Specyfikacpa Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robét zganych z wymiasm
opraw :

- demonta opraw dwietleniowych na stupach staych

- monta opraw dwietleniowych na stupach stajych

- utylizacja opraw irodetswiatta

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkujacymi normami, przepisami
budowy uradzen elektroenergetycznych, ,Warunkami Technicznymi \&y&nia i Odbioru

Robdét Budowlano-Montawych — Instalacje elektryczne”, oraz przedmiarem.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLASCIWOSCI WYROBOW

2.1.

BUDOWLANYCH | ICH TRANSPORTU.

Stosowane wyroby (materiaty).

Stosowane wyroby (materiatyd svyszczegolnione w przedmiarze robot.



2.2. Sprzet.
Sprzt zostat wyszczegoblniony w przedmiarze robot.

2.3. Wymagania techniczne.

Zaprojektowane materialy i osgtzostaty wyspecyfikowane w przedmiarze, geppodano
dodatkowe wymagania dla materiatéw, wyrobow iadea :

- latarnie z oprawami ulicznymi metalohalogenkowysd1 100 W — dostawa np. Philips,

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

3.1. 0Ogo6lne wymagania dotycace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdtdrge z :

- wytycznymi przedmiarowymi,

- specyfikacy,

- uzgodnieniami i poleceniami4giniera budowy (dozorem technicznym),
- Przepisami Budowy Uedlzen Elektrycznych i Prawem Budowlanym,

3.2. Wymiana opraw oswietleniowych.

Przed zamontowaniem k@ oprawe nalezy podhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia s lampy). Wymiar opraw wykona przy wyciu samochodu z
platforma wg. nastpujacej kolejndci robot :

- zdjecie (otwarcie) ostony,

- wykrecenie lampy,

- odlaczenie przewodow,

- zalazenie (zamknycie) ostony,

- zdemontowanie oprawy,

- wprowadzenie przewodow do nowej oprawy,

- umocowanie oprawy,

- podhiczenie przewoddw,

- wkrecenie lub zatlgenie lamp oraz pozostatego wypasaia,

- zamkngcie oprawy,

- sprawdzenie prawidtowej pracy oprawy.



Oprawy montowé na stupie stajcym, z zachowaniem istniglych przewodow. Oprawy
powinny by mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty sweglozenia pod wptywem
warunkéw atmosferycznych.

Wszystkie zdemontowarieddtaswiatta i oprawy podlegajutylizacii.
. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Zamontowane oprawy podlegaprawdzeniu :
- Poprawnéci zainstalowanychrodetswiatta,
- Pewndci zamocowania oprawy,
- Prawidtowego podiczenia przewodow,

- Poprawnej pracy cadoi oswietlenia na targowisku.

. WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT.

Jednostki obmiaru wyszczegolnione w poszczegolppaycjach przedmiaru robot.

. SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Ogodlne wymagania dotygeze odbioru robat.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie ze Specyfikacjami Techniczryiaz wymaganiami
Inzyniera oraz producentazgi kontrola jakdci robot wg pkt 4 data wynik pozytywny.

. ROZLICZENIE PRAC TOWARZYSZ ACYCH.

Rozliczenie prac towarzysezych wg Warunkéw Kontraktu (Umowy) na wykonanie aai.

. WYKAZ DOKUMENTOW DOTYCZ ACYCH BUDOWY.

- Katalogi Norm Naktadéw Rzeczowych wg przedmiaru.
- PN-EN 13201/2007 ,&wietlenie drég”



