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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycre montau
elementoéw urgdzer obcych w zwizku z budow obiektow irzynierskich dla ,,Paiczenia drogi
krajowej nr 11 i wojewodzkiej nr 188 - ostatniegicimka obwodnicy m. Pity”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t olfiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqgrowadzenia rob6t montawych
elementow uradzer obcych na obiektachdgnierskich i obejmu:

» dla mostéw MG1 i MG3 oraz estakady EG2

- monta rur z PEHD (PCV) dla kabliswietleniowych pod obiektem — podwieszone
do kap chodnikowych przy pomocy obejm i kotew,

- monta rur z PEHD dla kabli sieci teleoptycznej pod olésk — podwieszone do kap
chodnikowych przy pomocy obejm i kotew,

- monta kotew dla stupéw swietleniowych.

- monta (zalazenie) reperéw na konstrukcji wiaduktu wraz z nigltiymi pracami
geodezyjnymi.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i ST
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdllne wymagania dotyge robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektowa ST i poleceniami liyniera.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbin

2. Materiaty

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu weghasad niniejszych Sh:s
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2.1.1. Rury PEHD (lub PCM) 110 mm do przeprowadzenia kanalizacji kablowe,;.
2.1.2. Obejmy ze stali nierdzewnej z izolaakustycza.

2.1.3. Stalowe kotwy do podwieszenia rur kanalizeaplowych.

2.1.4. Stalowe kotwy dla stupéwwietleniowych

2.1.5. Repery — punkty wysos@owe (zgodne z wymaganiami okienymi w Dokumentacji
Projektowej).

Wszystkie elementy natg zabezpieczy antykorozyjnie zgodnie z Dokumentac]
Projektowa lub wykon& z materiatdw odpornych na kor@zjMinimalna grubé¢ powtoki
przy cynkowaniu ogniowym wynosi 150n

3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien ndi@o dyspozycji nagpujacy
sprzt:

— nozyce do cgcia lub pity do cgcia metalu

— wiertarki reczne lub stacjonarne do wiercenia w betongeealnicy wiercenia do
@22 mm,

- lekki zuraw samochodowy,

— sprzt do transportu pomocniczego.

Do ustalenia punktow wysokciowych (reperow) nalegy stosowa nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

- faty,

- tasmy stalowe.

Sprzt stosowany do pomiaréw punktéw wysékmwych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je utazy¢
rbwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obgkebie i zabezpieczy przed
mozliwoscia przesuwania gioraz uszkodzeniem podczas transportu.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogoélne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Monta rur kanalizacji kablowej

Rury PEHD (lub PCV) nalsy podwiest za pomog kotew i obejm do kap chodnikowych
po uzyskaniu przez beton wytrzym&ogwarantowanej. Na Kkgach mostu rury wprowadzi
w grunt do studzienek kanalizacji kablowej.

5.2.2. Osadzenie reperdéw punktéw wysakowych.

Repery — punkty wysokciowe osadzi w deskowaniu przyczotkow oraz ptyty ustroju
nosnego przed betonowaniem ww. elementdbw w miejscia iwysokdci zgodnej z
Dokumentacj Projektows. Po wykonaniu pomiaréw geodezyjnych repery zamaéodo
zbrojenia, zapewniag w ten sposéb ich stabilpozycg w trakcie betonowania.

Repery — punkty wysokciowe na konstrukcji stalowej mocowalo dolnych paséw
dzwigarow.

Po rozebraniu deskowania nateepery — punkty wysokgiowe ponownie zaniwelowa
i sporadzi¢ operat geodezyjny z podaniem lokalizacji i wysakoreperéw. Operat po
zaakceptowaniu przez Ayniera naley dolaczye do dokumentacji powykonawczej obiektow
inzynierskich.

Przy obiekcie mostowym natg dodatkowo umigci¢ state punkty wysoki@iowe zgodnie
z ST D.01.01.01.

5.2.3. Osadzenie kotew dla stupow lampwietleniowych.
Kotwy dla stupéw éwietleniowych osadzi w deskowaniu kap przed betonowaniem.

Kotwy zamocowa do zbrojenia, zapewni@ w ten sposoéb ich stabilmpozycg w trakcie
betonowania kap.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola montau rur ostonowych polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnymeadnych i przebiegu rur,
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- sprawdzeniu zamocowania rur,
- sprawdzeniu zamocowania kotew,
- sprawdzeniu agtosci rur.

6.2. Kontrola montau kotew polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania kotew i iclamgch,
- sprawdzeniu zamocowania kotew do zbrojenia,

6.3. Kontrola montau reperow polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i zednych- przed betonowaniem
elementdéw,

- sprawdzeniu zamocowania reperéw do zbrojenia,

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i izldnych po rozebraniu
deskowania,

6.4. Dopuszczalne tolerancje

a) stupy awietleniowe:

— rzedna kotwy £ 5 mm

— odchylenie kotwy od poziomu: 1%

— dopuszczalny b w rozmieszeniu kotew dla stupévévaetieniowych (w osi
stupow) wynosit 5 mm,

— dopuszczalny B w rozmieszeniu kotew dla stupéwévaetleniowych (na
diugadéci wiaduktu) wynosi 10 mm,

— dopuszczalna odchytka odlegd migdzy kotwami dla stupdw svietleniowych
wynosi+ 20 mm,

b) kanalizacja kablowa:

— dopuszczalny B w rozmieszeniu kanalizacji kablowej (w planie) nogi
+ 10 mm,

— dopuszczalna idica wysokdci sasiednich rug 5 mm,

—  rzedna gory rury - £ 10 mm

C) repery:

— lokalizacja reperu w planie £ 10 mm.
— rzednareperu =1 mm

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@M@ymagania ogolne”.
Jednostlk obmiaru robot jest 1 m zamontowanych rur ochrohngecaz 1 szt. kotew
stupow adwietleniowych lub ekranéw akustycznych i reperow.
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8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@(MJymagania ogolne”.
9. Podstawa pfatndci

Ogdélne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne".

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup, transport niezdnych materiatébw do wykonania robét,

- monta kotew stupow éwietleniowych,

- monta rur z PEHD (PCV) dla kabliswietleniowych pod obiektem — podwieszone
do kap chodnikowych przy pomocy obejm i kotew,

- monta rur z PEHD dla kabli sieci teleoptycznej pod olésk — podwieszone do kap
chodnikowych przy pomocy obejm i kotew,

- monta reperow wysokgciowych,

- zaniwelowanie reperdw i ich zastabilizowanie,

- pomiar kontrolny reperéw po rozebraniu deskowaniaz osporzdzenie operatu
geodezyjnego,

- usungcie zlgdnych materialéw poza pas drogowy,

- przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwazane i standardy

ROZPORADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJ d@nia 30
maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakiowinny odpowiadadrogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)

277



SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.20.01.04

278



