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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
w zakresie instalacji monitoringu wizyjnego (przebudowa oraz rozbudowa systemu).

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnoéci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie prawidtowo funkcjonujacej instalacji monitoringu wizyjnego .
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robét:
e budowa tras kablowych Swiattowodowych oraz miedzianych ( w kanalizacji kablowej , w
korytkach oraz listwach i kanatach nasciennych ),
e montaz osprzetu ( gniazdka, zabezpieczenia, obudowy , taczowki, ziacza kablowe | zigcza
$wiattowodowe),
e montaz urzadzen ( kamery, rejestratory, urzadzenia transmisji sygnat u VIDEO, urzadzenia
transmisji sygnatow sterowania RS485/422 ),
e uruchomienie , badania i testowanie instalacjj,
e regulacja i programowanie instalacji.

1.4. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg
techniczng, obowigzujgcymi normami PN/EN, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz
zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane, oraz wydawnictwem ,Warunki techniczne
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych w praktyce” Verlag Dashofer 2005 (oraz pozniejszymi
aktualizacjami). Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania budowanych instalacji
do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastapienia zaprojektowanych materiatow
w przypadku niemozliwosci ich uzyskania przez inne materialy lub elementy o zblizonych
charakterystykach itrwalosci. Wszelkie zmiany iodstepstwa od zatwierdzonej dokumentaci
technicznej nie mogg powodowa¢ obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli
dotyczg zamiany materialow i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie mogg
powodowa¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z
wymaganiami norm PN/EN , oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacii.



2. OPIS SZCZEGOLOWY

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie modernizacji i rozbudowy systemu dozoru wizyjnego obstugujacego ww. obiekt. System
umozliwia sprawowanie dozoru wizyjnego wybranych obszaréw miasta oraz rejestracje obrazu .
Gloéwne urzadzenia systemu telewizji dozorowej mieszczg sie w pomieszczeniu monitoringu w
budynku KPP w Pile , uzupelnia je wezet systemu zlokalizowany w budynku przy ulicy Ossolifiskich.
W ramach systemu przewiduje sie zamontowanie 6 dodatkowych kamer SPEED DOME wraz z
systemem transmisji sygnatu wizyjnego oraz sygnatu sterowania kamer oraz przebudowe sytemu
transmisji sygnalu wizyjnego i systemu sterowania istniejacych kamer.

2.1 MATERIALY

Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne, lub odpowiada¢ Polskim Normom. Posiada¢ muszg certyfikaty CE. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akceptacie Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materiatow powinien
by¢ dokonywany wedfug wymagan i w sposéb okreslony aktualnymi normami i przepisami.
W sktad systemu wchodzg;:
e uklady zasilania nowoprojektowanych kamer SPEED DOME ( kabel YKY , obudowa
hermetyczna , zabezpieczenia, ochronniki przepieciowe, transformator 220/24V),
e konwertery sygnatu VIDEO+RS422 na sygnat $wiattowodowy,
o elementy systemu transmisji Swiattowodowej ( kable $wiattowodowe, zlgcza kablowe, pigtaile,
patchkordy, przetgcznice $wiattowodowe),
e clementy systemu transmisji po kablu miedzianym (kable XzZTKMXpw, zigcza kablowe, mufy
kablowe, faczowki),
e kamery SPEED DOME , kolorowe, typ VODN-4223,
e rejestrator cyfrowy 16-sto kanalowy ,
e monitory LCD .

2.2. SPRZET

2.2.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do robét instalacyjnych
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

2.2.2. Szczegbdlowe wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do robét instalacyjnych
Wszelkie prace zwigzane zobslugg sprzetu imaszyn muszg byé wykonywane przez osoby
przeszkolone, ajak tego wymagaja przepisy, posiadajgce uprawnienia. Urzadzenia, ktorych ruch
stwarza zagrozenie dla zdrowia ludzkiego, mogg by¢ uruchomione dopiero po uprzednim ostrzeZzeniu
0so6b znajdujgcych sie w ich bezposrednim sasiedztwie. Prace montazowe przy wykorzystaniu sprzetu
mechanicznego muszg spetnia¢ wymagania bhp i p.poz.



2.3. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, kiore nie
wplynaniekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, specyfikacji technicznej i
wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym umowa. Na $rodkach
transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane

zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

2.4. WYKONANIE ROBOT
2.4.1. Warunki ogoine

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacii projekt organizacii i harmonogram rob6t uwzgledniajacy
warunki, w jakich bedg wykonywane prace instalacyjne zwigzane z wykonaniem systemu monitoringu

wizyjnego..

2.4.2. Budowa ftras kablowych

Sygnat wizyjny i sterujacy przesytany jest na odcinku od kamer do wezla na ulicy Ossolinskich skretkg
XzTKMXpw , natomiast z kamer K1, K4,K5 oraz kamer K1P-K6P linig $wiattowodowg wprost do centrum
monitoringu w budynku KPP w Pile. Kable XzZTKMXpw oraz $wiattowodowe ukladane sq w istniejgcej oraz
projektowanej kanalizacji teletechnicznej bedaca whasnoscig miasta Pita. Kanalizacja kablowa budowana
jest wedtug odrebnego projektu.

Zasilanie nowoprojektowanych kamer poprowadzone jest kablem YKY doziemnie z ulicznych szafek.

Zasilanie istniejacych kamer pozostaje bez z mian.

2.4.3. Montaz okablowania

Okablowanie uktadac starannie stosujac sie do obowigzujacych norm i przepisow.
e przewody uklada¢ z zachowaniem sily wciggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacjg

producenta kabli;

e kable prowadzi¢ w jedne] ptaszczyznie, {j. nie wolno owija¢ kabli dookota rur, kolumn, itp.

e przejScia przewodow przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej
przegrody budowlanej;

e ukladajgc przewody nalezy wyrdwnaé trase tak, aby w korytku nie bylo wybrzuszen,

narazajacych izolacje przewodow na uszkodzenie;



¢ przy domierzaniu przewodéw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgcq pozostawienie w
puszkach (lub przy montowanych urzadzeniach) koficow przewodow o diugosci niezbednej do
wykonania potgczen; przewody nalezy ucina¢ szczypcami ( kable miedziane).

2.4.4. Montaz urzadzen

W ramach tego systemu przewiduje sie zamontowanie dwoch kamer typu SPEED DOME , montowanych
na stupach WIRBET 9/2,5. Szafki zasilajaco-sterownicze model Legrand Marina montowaé na stupach w
poblizu kamer ( ok. 1,5 metra od kamery) . Konwertery transmisji danych oraz elementy uktadu zasilania
montowac w szafkach Legrand Marina. Przelacznice $wiatlowodowe i konwertery transmisji danych
obstugujace druga strong linii montowac w szafie 19” (istniejacej ) w KPP Pita.

2.5 Badania i uruchomienie instalacji

Wykona¢ pomiary cigglosci i rezystancii linii. Przeprowadzi¢ regulacje , ustali¢ obszary dozorowania kamer.

Zaprogramowac rejestrator wizyjny.

2.6 Pomiary kabli swiattowodowych

W trakcie budowy linii $wiattowodowej nalezy wykonac nastepujace pomiary:

1. po zakonczeniu spajania Swiattowodow, dla sprawdzenia poprawnos$ci wykonania spoin,
wykona¢ pomiary z obu stron odcinka za pomocq reflektometru dla fal 1310nm oraz 1550nm
po sprawdzeniu poprawnosci zrealizowanych prac przystapi¢ do zamkniecia zigcza,

2. po zmontowaniu calego odcinka regeneratorowego przeprowadzi¢ obustronnie pomigdzy
przetgcznicami $wiattowodowymi na wszystkich widknach pomiary reflektometryczne dla fal
1310 nm i 1550 nm.

Na podstawie wykonanych pomiaréw nalezy okresli¢ diugosci optyczne nowo wybudowanego odcinka linii i
odcinka regeneratorowego, ttumiennosci catkowite odcinkow, tumiennosci jednostkowe oraz tumiennosci
potgczen.

Przy odbiorze linii dla wybudowanego odcinka regeneratorowego nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary:

1. pomiary reflektometryczne wlasciwosci transmisyjnych prowadzone z obu stron widkna dla fal
1310nm i 15650nm, dokonywane pomigdzy przetgcznicami

2. pomiary ttumienno$ci wynikowej torow metodq transmisyjng

3. pomiar wypadkowego pasma przenoszenia torow optycznych

4. pomiar reflektancji optycznych zlaczy roziacznych



2.7 Demontaz istniejacych linii kablowych z kanalizacji TP SA

Zbgdne linie kablowe Xz2TKMXpw nalezy zdemontowa¢ z kanalizacji bedacej wlasnoscig TP S.A.

2.8 Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci oraz odbidr robot powinny by¢ przeprowadzona zgodnie z niniejszq specyfikacjg
techniczng oraz normg PN-EN 50132 oraz postanowieniami umowy, ktorej dotyczy niniejsza specyfikacja.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakoriczeniu powinno podlegac:

e posiadanie odpowiednich atestow, certyfikatow, Swiadectw jakosci,

¢ posiadanie instrukeji (w jezyku polskim) obstugi dostarczanych urzadzen,

e posiadanie odpowiednich uprawnien przez pracownikow.

2.9 Odbior robot

2.9.1. Ogolne wymagania odbioru robot
Odbioru robot, polegajgcych na wykonaniu systemu monitoringu  wizyjnego , nalezy dokonac
zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 50132 oraz na podstawie testow odbiorczych systemu , w
trakcie ktorych nalezy sprawdzi¢ jego funkcjonalno$c¢, jako$¢ obrazu oraz prace systemu archiwizacji.

2.9.2. Odbiory robot
Odbior robét nastepuje po zakoficzeniu montazu i przeprowadzeniu prob i ma na celu stwierdzenie
czy urzadzenia zostaly wykonane zgodnie zprojektem, nadajg sie do eksploatacji iosiggajg
zaktadane parametry. Kierownik budowy (robot) powiadamia inwestora o gotowosci obiektow do
odbioru wpisem do dziennika budowy i zawiadamia o zakonczeniu robét na budowie.
Przedmiotem odbioru s3 te instalacje, ktore wyodrebniono jako oddzielne sktadniki inwestycji.

2.9.2.1. Odbibr czesciowy
Nalezy je przeprowadza¢ w stosunku do robot ,zanikajacych”, ktére muszg by¢ wykonane przed
zakonczeniem caloSci zadania. Nalezy sprawdzic¢:

e zgodno$¢ wykonania z projektem,

e uzycie wiasciwych materiatow,

e Wykonanie prawidiowych potaczen i konstrukcii.
Odbiory czeSciowe przeprowadza sig w trybie przewidzianym dla odbioréw koncowych, jednak bez
oceny prawidlowos$ci dziatania catego urzadzenia.
Z odbioréw miedzyoperacyjnych nalezy spisaé protokot stwierdzajacy jakos¢ wykonania oraz
przydatno$c robét i elementow do prawidiowego montazu.
Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju rob6t nalezy dokona¢ korcowego
odbioru technicznego instalacii.



2.9.2.2. Odbior koncowy
Po wykonaniu préb przewidzianych dla instalacji monitoringu wizyjnego nalezy dokonac
komisyjnego odbioru koricowego.
W skiad komisji wehodzi kierownik robdt montazowych oraz przedstawiciele generalnego wykonawcy
inwestora i uzytkownika.
Przy odbiorze kohcowym nalezy sprawdzic:
e zgodno$¢ wykonania z projektem,
e zgodnos¢ wykonania z WTWIO.
Przy odbiorze koficowym nalezy przedstawi¢ komisji nastepujace dokumenty:
o Dokumentacje techniczng znaniesionymi elementami  zmian i uzupehieniami
dokonywanymi w trakcie budowy,
e Dziennik budowy i ksigzke obmiaréw,
» protokoty odbioréw czesSciowych na roboty ,zanikajace”,
e protokoly wykonanych prob i badan,
o Swiadectwa jakosci, wydane przez dostawcoéw urzadzen imaterialdow podlegajacych
odbiorom technicznym, a takze decyzje o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie,
e Instrukcje obsfugi iDokumentacje Techniczno Ruchowe urzadzen zastosowanych
w instalacjach.
Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzic:
e zgodnoS¢ wykonania zDokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi  zapisami
w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji projektowej,
e protokoly z odbiorow czeSciowych irealizacji postanowien dotyczacych usunigcia
usterek,
o aktualnos¢ Dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany iuzu-
petnienia),
e protokoly badan parametrow systemu.
Uruchomienia instalacji nalezy wykonywa¢ w uzgodnieniu z inwestorem przed dokonaniem odbiorow
koricowych. Podczas odbioru koficowego nastepuje sprawdzenie dziatania poszczegoinych urzadzen i
pracy systemu oraz sprawdzenie stosownych dokumentéw. Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢
protokdt konicowy z adnotacjg o jakosci wykonania prac z uwzglednieniem opiséw poszczegoinych
parametrow podlegajacych odbiorowi oraz zgodno$ci terminéw realizacji. Protokét nalezy podpisac
przez osoby prowadzace budowe.

2.9.3. Zobowigzania wykonawcy po zakoriczeniu robot
Przedsigbiorstwo wykonawcze bedzie musiaflo zapewni¢, po odbiorze, obecno$¢ wykwalifikowanego
technika, uczestniczacego w projekcie, w celu przeszkolenia personelu majgcego obslugiwac sprzet
i urzadzenia instalacji.



2.10. Rozliczenie robot

2.10.1 Ogélne wymagania rozliczenia robét

Podstawg pfatno$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowi
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest wartoS¢ podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty ~w dokumentacji projektowe i
kosztorysie.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$C zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2.10.2. Szczegblowe wymagania rozliczenia robot

Wykonawca jest zobowigzany do zasiegniecia w trakcie opracowywania swojej oferty koniecznych
informacji odnosnie wszelkich dokumentow bedacych podstawa przetargu. Obowigzkiem oferenta jest
ztozenie ryczattowej oferty uwzgledniajacej wszelkie dostawy i prace konieczne do wykonania instalacii
w taki sposob, aby spelnialy wymagania inwestora i reprezentowaly wymagany standard. Oferent jest
zobowigzany do uwzglednienia przy opracowywaniu oferty wszelkich informacji zawartych
w Dokumentacji Przetargowej iinnych dokumentach przekazanych przez Inwestora. W wypadku
jakichkolwiek niejasnosci nalezy sie skontaktowac z projektantem.

4.10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawa do wykonania rob6t sg wymagania zawarte:
e W zawieranej umowie,
e wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji ,
e wynikajgce z adekwatnych norm i przepiséw, w szczegblnosci nizej wyspecyfikowane:
Normy:
e PN-EN 50132-5:2002 (U)Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.
e PN-EN 50132-7:2002 (U)Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania.
e PN IEC 60364 - 1 ,Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe”.



PN-92/T-90336 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czworkowymi, peczkowe, o
izolacji polietylenowej i powloce polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa, wypefnione,
nieopancerzone i opancerzone, z oslona polietylenowa lub polwinitowa,

BN-74/3233-19 Wspomiki kablowe z tworzyw sztucznych.

ZN-96/TP S.A-002.  Telekomunikacyjne linie  kablowe  dalekosiezne.  Linie
optotelekomunikacyjne. Ogolne wymagania techniczne.

ZN-96/TP  S.A-005. Telekomunikacyjne linie kablowe. Kable optotelekomunikacyjne.
Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdine wymagania techniczne.

ZN-96/TP  S.A-012. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna.
Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-013. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja wtoma i rurociagi
kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A-017. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury kanalizacji wtomnej i
rurociggu kablowego (RHDPE). Wymagania i badania.

ZN-96/TP  S.A-021. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Uszczelki koncoéw rur.
Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-024. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Zasobniki ztgczowe. Wymagania i
badania.

ZN-96/TP S.A.-027. Telekomunikacyjne sieci migjscowe. Linie kablowe o Zytach metalowych.
Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-029. Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Telekomunikacyjne kable miejscowe o
izolacji i powtoce polietylenowej, wypetione. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A-031. Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Oslony zlgczowe. Wymagania i
badania.

ZN-96/TP S.A.-033. Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Obudowy zakorczen kablowych.
Wymagania i badania.

TO-1/TP S.A.. Odbior i utrzymanie kablowych linii optotelekomunikacyjnych.



