SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.16.01.02.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
M.16.01.02

RURY O PRZEKROJU 150 — 400 mm




SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.16.01.02.

212



SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.16.01.02.

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1odbioru montazu rur (kolektora kanalizacyjnego) odprowadzajacego wodg z obiektow
mostowych w zwiazku z budowa obiektow inzynierskich dla ,,Polaczenia drogi krajowej nr 11 i
wojewodzkiej nr 188 - ostatniego odcinka obwodnicy m. Pily”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rurociagu (kolektora)
odprowadzajacego wodg na obiektach mostowych 1 obejmuja:

*dla mostow MG1 (przez Gwdg) 1 MG3 oraz estakady EG2

a)montaz kolektora z rur zeliwnych wraz z mocowaniem rur obejmami do konstrukcji
obiektow mostowych oraz ich potaczenie ze wpustami,
b)osadzenie rury ostonowej w przyczotku dla przeprowadzenia rur kanalizacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
1 ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢

z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:

2.1.1. Rury zeliwne fab-HBPE bezkielichowe @ 150 mm, @ 200 mm o réznych dtugosciach (do
4,0 m) wraz z tacznikami i uszczelkami.

2.1.2. Armatura z zeliwa (kolanka, trojniki, czyszczaki)? ¢ 150 mm, @ 200 mm.

2.1.3. Krd¢ce z rur zeliwnych @ 150 mm, @ 200 mm m in. do polaczenia wpustow
z kolektorem kanalizacyjnym.

2.1.4. Uchwyty i obejmy do rur wraz z osprz¢tem.
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2.1.5. Kotwy wklejane do mocowania obejm do elementéw betonowych.
2.1.6. Rury ostonowe - stalowe $rednicy 250/10 mm
Elementy zZeliwne lub stalowe kolektora muszg by¢ zabezpieczone antykorozyjnie np.

przez metalizacj¢ o grubosci 150 pm i pokrycie powlokami malarskimi o grubosci
minimum 160 pm.

3. Sprzet
Roboty nalezy wykonywa¢ rgcznie lub przy pomocy sprawnego technicznie sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera, przeznaczonego do realizacji robot zgodnie

z zatlozona technologia. Na miejsce wbudowania nalezy podawac¢ elementy odwodnienia przy
pomocy zurawi samochodowych o odpowiednim udzwigu.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $§rodkami transportu.
Podczas transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed przesuwaniem i uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Mocowanie obejm dla rur do konstrukcji obiektu. Nalezy stosowa¢ firmowy system
podwieszania rurociaggdw mocowany na kotwy wklejane do elementéw betonowych lub na
kotwy osadzone w betonie (w deskowaniu przed betonowaniem) oraz na uchwyty zaciskowe
do konstrukeji stalowych.

5.2.2. Montaz rur oraz lacznikéw 1 armatury wraz z uszczelnieniem polaczen. Rury
zamocowacé w obejmach.

5.2.3. Polaczenie wpustéw z rurg @ 150 mm i dalej poprzez trojnik z kolektorem (rura) @ 150
+ @200 mm.

5.2.4. Osadzenie w deskowaniu przyczotkow rur stalowych dla przeprowadzenia kolektorow
kanalizacyjnych poza przyczotki

6. Kontrola jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.1. Kontrola jakosci robot
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Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie poszczegdlnych etapoéw robot wg PN-
EN 1610:2002.

6.2. Dopuszczalne odchytki

Dopuszczalne odchytki od ustalen projektu wynosza:
—0,1 % - dla spadkow rur,
—1 cm - dla rzednych rur,
—t1 cm - dla potozenia rur w planie,

6.3. Badanie materiatéw uzytych do budowy odwodnienia

Badanie to nastgpuje poprzez porOwnanie cech materialtow z wymaganiami
w Dokumentacji Projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych.

6.4. Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badan

Dokumentowanie wynikow pomiarow 1 badan zgodnie z ST D-M.00.00.00 punkt 6.3.
7. Obmiar robdt

Jednostka obmiaru robét jest 1 m rur zeliwnych (zHBPE)-
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
9. Podstawa platnosci

Ogo6lne warunki ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Cena wykonania robdt obejmuje:

—prace przygotowawcze i pomiarowe,

—transport materialow przewidzianych do wykonania robét,

—montaz elementdw mocowania obejm w deskowaniu przed betonowaniem lub wiercenie
otwordOw w betonie 1 osadzenie kotew wklejanych do mocowania obejm,

—montaz rur zeliwnych, mocowanych obejmami do elementéw konstrukcji mostu wraz z
ich laczeniem,

—montaz armatury rur zeliwnych (kolanka, czyszczaki itp.),

—montaz stalowych rur ostonowych w przyczotkach

—uporzadkowanie miejsca wykonania robot,

—przeprowadzenie niezbgdnych badan 1 pomiardw laboratoryjnych wymaganych
w specyfikacji.
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10. Przepisy zwigzane i standardy

PN-EN 1610:2002 Budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych.

Katalog detali mostowych — GDDP Warszawa

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI WODNEJ z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08.2000 r.)
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