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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia
trasy 1 punktow wysokosciowych w zwiazku z budowa pod nazwa:
Budowa ulicy Jaworowej w Pile.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wyznaczeniu
trasy 1 obejmuja:

- roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy — saq to punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacja Projektowa.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa ST 1 poleceniami inspektora nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

Materialami  stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy 1 roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o $rednicy 5+8 cm 1 dtugosci 0,5+1,5 m,
- shupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa.
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3.

5.

Sprzet

Roboty zwiazane ze stabilizacja 1 oznaczeniem punktow gléwnych oraz roboczych
punktéw wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z
wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw wykonywane
beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity ;lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do wyznaczania punktow gtownych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

Transport

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogoblne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania

0golne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien dokonaé lokalizacji i wspotrzednych
repera. W oparciu o ten material, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ inspektora nadzoru o wszelkich bigdach
wykrytych w wytyczeniu gtéwnych trasy i reperéw roboczych.

Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gltéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace ich charakterystyke i polozenie. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych
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5.4.

5.5.

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych. Maksymalna odlegtos¢
migdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢c 500 m.
Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy powinna wynosi¢ 500 m.
Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt. Rzedne reperéw roboczych nalezy
okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/ km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Odtworzenie osi trasy

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjno wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i1 drog ekspresowych i 5 cm dla
pozostatych drég. Rzgdne niwelety osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rz¢dnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni, nasypow i

wykopow na powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi jezdni, nasypow 1 wykopow
nalezy stosowac paliki lub wiechy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.

6.2.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i1 punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK.

Kontrola robét pomiarowych

Wymagania dla robot pomiarowych:

- wysokos$¢ reperow £ 0,5 cm,

- wysoko$¢ elementéw projektowanych £+ 1 cm,
- doktadno$¢ pomiarow poziomych + 1 cm/50 m.

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
krzywiznach poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci
budowanego odcinka,
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c) wyznaczenie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma 1 szablonem z poziomica
co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacy
watpliwosci.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robot jest 1 km (kilometr) robdt pomiarowych przy wyznaczeniu trasy i

osi1 obiektu.

8.

10.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Odbior robot zwiazanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych Iub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
Cena jednostki pomiarowej — 1 km trasy
Cena wykonania robdt obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Przepisy zwigzane i standardy

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pbzniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1  Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa pozioma, GUGIK — 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK - 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK - 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK - 1983.
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2.WSTEP

2.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robdt zwiazanych z regulacja pionowa urzadzen infrastruktury technicznej w zwiazku z:

Budowaq ulicy Jaworowej w Pile

2.2Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2.3Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z regulacja
pionowg :
e studni telekomunikacyjnych

2.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Urzadzenie infrastruktury technicznej — urzadzenia typu zawory, kratki §ciekowe, studnie rewizyjne, studnie
telekomunikacyjne itp..

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2.50g06Ine wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

3.MATERIALY

3.10gdélne wymagania dotyczace materiatéow
Ogolne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

3.2Beton
Beton hydrotechniczny B-30 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].

4. SPRZET
Nie dotyczy

5.TRANSPORT

5.10gdblne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5.2Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie spowoduja
segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekracza-
jacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

6.WYKONANIE ROBOT

6.10gdIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5, wytyczne i wy-
magania wiasciciela mediow.

Budowa ulicy Jaworowej w Pile
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6.2Wykonanie robot

Regulacj¢ pionowa urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykonac¢ uzywajac cegle petng kanalizacyj-
ng na mieszance betonowej B-30 z doprowadzeniem urzadzen infrastruktury technicznej do wysokosci przewidzia-
nej w projekcie.

7.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.10go6lne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6 oraz wyma-

gania i wytyczne wiasciciela.

7.2Kontrola rob6t
Rzedne urzadzen infrastruktury technicznej powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do + 5 mm.

8.0BMIAR ROBOT

8.10gdlIne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

8.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka).

9.0DBIOR ROBOT

9.10g06lne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

10.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

11.PRZEPISY ZWIAZANE

11.1Normy
1.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-12037 Cegta pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna

17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

Budowa ulicy Jaworowej w Pile
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z plantowaniem poboczy oraz humusowaniem skarp z obsianiem trawa w zwiazku z:

Budowq ulicy Jaworowej w Pile

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali-
zacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z trwalym powierzchniowym
umocnieniem skarp poprzez plantowanie i humusowanie gr. 5 cm z obsianiem trawg
1.4  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czgsci organicznych.

1.4.2. Humusowanie - zespdl czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy doggszczenie
gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i doggszczeniem.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,,.Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczgace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdl-
ne’ pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i sciekéw objetymi niniejsza OST sa:
—  ziemia urodzajna,

—  nasiona traw oraz roslin motylkowatych,

2.3 Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i po-
zbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada
nastepujacym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszezysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartos¢ fosforu (P,Os) > 20 mg/m’,
¢) zawarto$é potasu (K,0) > 30 mg/m?,

d) kwasowos¢ pH = 5,5,
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2.4 Nasiona traw

Wyb6r gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig stosowa¢ mieszanki traw
o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

) Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzy-
stania z nastgpujacego sprzgtu:

- walcow gladkich

4. TRANSPORT

4.1 Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkt 4.

4.2  Transport materiatow
4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

5.2 Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawgdzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna si¢ga¢ poza gorna krawedZ skarpy i poza podnodze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubos¢ pokrycia ziemia urodzajng powinna wynosi¢ 5 cm po moletowaniu i zageszezeniu, w zaleznosci od gruntu wy-
stepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac rowki pozio-

me lub pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Ulozona warstwe ziemi urodzajnej nalezy
zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagescic¢ przez ubicie rgczne lub mechaniczne.

5.3 Umocnienie skarp przez obsianie trawg

Proces umocnienia powierzchni skarp poprzez obsianie nasionami traw polega na:
a)  wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw w ilosci od 18 g/m? do 30 g/m?, dobranych odpowiednio do
warunkéw siedliskowych (rodzaju podioza, wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zraszaé woda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.
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6.2 Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robdt oraz na sprawdzeniu daty waznosci swiadectwa wartosci
siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, 1gczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej

skarpy. a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m?. Na zaro$nigtej powierzchni
nie moga wystgpowaé wyztobienia erozyjne ani fokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

2 . . . . . . .
- m" (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionych przez humusowanie i obsianie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im? umocnienia skarp przez humusowanie i obsianie obejmuje:
-~ roboty pomiarowe i przygotowawcze,
-~ dostarczenie i wbudowanie materialow,

— uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1  Normy

1. PN-R-65023:1999 Material siewny. Nasiona ro§lin rolniczych

2. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru oznakowania pionowego w zwigzku z budowa pod nazwa:
Budowa ulicy Jaworowej w Pile.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
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1.4.

L.5.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
oznakowania pionowego trasy i obejmuja:

— ustawienie stupkow z rur stalowych do znakéw drogowych,
— montaz tarcz do znakow drogowych,

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowiazujacymi przepisami,

ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi
1 europejskimi.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru .

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu oznakowania pionowego wedlug zasad
niniejszej ST sa:

Znaki 1 tablice drogowe wykonane na podktadzie z blachy aluminiowej grubosci min. 2
mm z profilem usztywniajacym opasujacym z ksztaltownikdéw aluminiowych — lica znakéw
wykonane z folii odblaskowej II generacji, powierzchnia znakéw nie pokryta folia (tyt)
powinna by¢ zabezpieczona antykorozyjnie matowa folig koloru szarego — symbole
znakdw typowych nanoszone technika sitodruku. Powyzsze znaki musza posiadaé
Certyfikat Bezpieczenstwa (znak B) nadany przez uprawniong jednostke.

Rury stalowe (St 3 SX) ocynkowane do wykonania konstrukcji wsporczych dla znakéw 1
tablic drogowych (konstrukcje wsporcze rurowe), wymagania wedlug PN-H-74219.

Uniwersalne uchwyty do mocowania znakdw i tablic drogowych.
Elektrody EB — 146 do potaczen spawanych konstrukcji wsporczych.
Piasek na podsypke piaskowa pod fundamenty konstrukcji wsporczych.

Beton klasy B15 na fundamenty konstrukcji wsporczych znakéw 1 tablic drogowych
wymagania wedtug PN-B-06250.

Sprzet

Roboty zwiazane z wykonaniem i ustawieniem oznakowania pionowego moga byc¢
wykonane r¢cznie lub przy uzyciu dowolnego sprz¢tu mechanicznego.
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5.1.

5.2.

Przy taczeniu stalowych elementéw konstrukcji wsporczych tablic drogowych,
Wykonawca powinien dysponowac¢ sprawna spawarka elektryczna.

Roboty ziemne zwiazane z ustawieniem oznakowania pionowego mozna wykonac rgcznie
lub przy uzyciu dowolnego sprzgtu mechanicznego.

Transport
Materiaty 1 elementy oznakowania pionowego trasy moga by¢ przewozone dowolnymi

srodkami transportu. Nalezy je ustawi¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej
obok siebie 1 zabezpieczen przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu

Wykonanie robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST. D-M. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Zakres wykonywanych robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowiazany do oznakowania odcinka

drogi, na ktorym beda prowadzone roboty zgodne z ,Instrukcja oznakowania robdt
prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.1. Zakupienie znakow drogowych.

Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowego zgodnie z ustaleniami punktu
2 niniejszej ST. Wymiary znakow drogowych — grupa wielkos¢ znakéw — $rednie
wedhlug ,,Instrukcji o znakach drogowych pionowych’ — Monitor Polski — Dziennik
Ustaw Rzeczypospolitej Polskiej — Zalacznik do nr 16 poz. 120 z 9 marca 1994 r.
Liternictwo, symbole i kolorystyka zgodna z powyzsza instrukcja.

5.2.2. Przygotowanie stupkéw do znakow drogowych z rur stalowych srednicy 70 mm.

5.2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne stupkow znakow drogowych — zgodnie z instrukcja

KOR 3-A.
5.2.4. Wykonanie wykopu pod fundamenty stupkéw znakéw drogowych.

5.2.5. Wykonanie podsypki z piasku pod fundamenty shupkow — grubos¢ podsypki
piaskowej wynosi 30 cm.

5.2.6. Wykonanie fundamentu stupkow do znakéw drogowych z betonu klasy B 15.
Zwroci¢ uwage na odpowiednie zaggszczenie betonu w fundamencie.

5.2.7. Zamocowanie stupkéw w fundamencie.

Rurg oraz glgbokos¢ zakotwienia nalezy dostosowac do wymiardéw tablic.

5.2.8. Potaczenie stupka z tarcza znaku nalezy wykona¢ przy pomocy uniwersalnych

uchwytéw do znakdw i tablic drogowych.

Kontrola jakosci robot
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6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST D-M.00.00.00

,» Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

10.

- badania jako$ci materialdéw pod wzgledem zgodnosci z ST,

- prawidlowos$¢ wykonania znakow drogowych — zgodnos$¢ z ,,Instrukcja o znakach
drogowych pionowych” — pod wzgledem ksztattu, wymiarow, rysunku, kolorystyki 1
liternictwa,

- prawidtowos$¢ wykonania 1 zabezpieczenia antykorozyjnego stupkow (uzyte materiaty,
polaczenia elementow, zabezpieczenia antykorozyjne wg instrukcji KOR 3-A),

- prawidlowo$¢ wykonania wykopow pod fundamenty stupkéw znakéw drogowych
(lokalizacja i wymiary),

- prawidlowos¢ wykonania podsypki i1 fundamentéow (klasa uzytego betonu,
zaggszczenie),

- prawidtowos¢ polaczenia stupka z fundamentem.

Obmiar robot

Jednostka obmiaru oznakowania pionowego trasy sa sztuki wykonanych i1 ustawionych
znakow drogowych.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
Cena wykonania robdt obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— transport materiatdéw przewidzianych do wykonania robét,
— oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,
— przygotowanie stupkow znakow drogowych,
— zabezpieczenie antykorozyjne stupkow,
— wykonanie wykopdw pod stupki,
— wykonanie podsypki piaskowe;,
— wykonanie fundamentow 1 osadzenie w nich shupkdw,
— montaz tarczy znakoéw drogowych do stupkéw,
— zaladunek i odwiezienie gruntu z wykopdw pod fundamenty,
— uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

Przepisy zwiazane i standardy

Instrukcja o znakach drogowych pionowych - Monitor Polski nr 16.

136



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.07.02.01

Instrukcja KOR 3-A — zabezpieczenie antykorozyjne.
PN-B-06250 Beton zwykly.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego zastosowania.
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