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1.Wstep

1.1Przedmiot szczegétowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ro-
bot zwigzanych z

Budowa chodnika ul. Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST
Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robot objetych SST
1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne wspdlne dla robdt objetych

specyfikacjami.

1.40kreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

(1) Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

(2) Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywa-
nych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem - In-
spektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.

(3) Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

(4) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wy-
stgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

(5) Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi i pasami dzielacymi
jezdnie.

(6) Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

(7)  Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdow.

(8) Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

(9) Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys §lepy.

(10) Kosztorys Slepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

(11) Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksiedze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera - Inspekto-
ra Nadzoru.

(12) Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane  przez Zamawiajacego, nie-

zbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatéw oraz robot.
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(13)

(14)

a)

b)

(15)
(16)

17)

(18)
(19)

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specy-
fikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czyn-
nikdw atmosferycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci odbudowy lub profilu istniejacej na-
wierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy dro-
gi 1 budowy urzadzen chroniacych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gigbokosci przemarzania.

Polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z

prowadzeniem budowy.

1.50gd6Ine wymagania dotyczace robot

1.5.1

1.5.2

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projek-
towa, SST i poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowa-
dzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie budowli drogowej w
zadowalajacym stanie, to na polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzy-
maniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inzynier - In-

spektor Nadzoru moze natychmiast zatrzymac roboty.

1.6Dokumentacja projektowa

1.6.1

1.6.2

Niniejsze SST sa opracowane na podstawie dokumentacji projektowej w sktad ktorej wchodza nastgpujace
opracowania:

a) cze$¢ opisowa,

b) czes$¢ rysunkowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz dokumentacji projektowe;j.
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1.6.3 Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na pi$mie i autoryzowane przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.6.4 Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢é zgodne z dokumentacja projektowa oraz
z SST.

1.6.5 Cechy materiatéw i elementéw budowli drogowej powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$é¢ z
okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami $rednimi okreslonego przedziatu toleranc;ji.

1.6.6 W przypadku, gdy materialy lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacja-
mi i wptyneto to na niezadowalajaca jakos¢ elementu robot, to takie materiaty i roboty powinny by¢ odrzu-

cone.

1.7Koordynacja dokumentoéw przetargowych.

1.7.1 Dokumentacja projektowa, specyfikacje, warunki kontraktu i wszystkie dodatkowe dokumenty dostarczone
Wykonawcy przez Zamawiajacego, sg istotnymi elementami kontraktu (umowy) i jakiekolwiek wymaganie
wystepujace w jednym z tych dokumentéw jest tak samo wiazace, jak gdyby wystgpowato ono we wszyst-
kich dokumentach.

1.7.2 W przypadku rozbieznosci, wymiary okreslone liczba sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych wedhug
skali rysunku, a poszczegélne dokumenty powinny by¢ traktowane, pod wzgledem waznosci, w nastepuja-
cej kolejnosci, od najbardziej waznych :

a) Szczegotowe specyfikacje techniczne,
b) Dokumentacja projektowa,

1.7.3 Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swoja korzy$¢ jakichkolwiek wyraznych btedéw lub brakéw w doku-
mentacji projektowej albo w specyfikacjach. W przypadku, gdy Wykonawca wykryje takie btedy lub braki,
to powinien natychmiast powiadomi¢ o tym Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Inzynier - Inspektor Nadzoru

wprowadzi niezbg¢dne zmiany lub uzupetnienia.

1.8Przestrzeganie prawa i odpowiedzialno$¢ wobec prawa.

1.8.1 Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wladz centralnych, zarzadzenia wtadz lo-
kalnych oraz inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob sa zwigzane z realizacjq
robdt lub moga wptywaé na sposdb przeprowadzenia robot.

1.8.2 W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinien przestrzegaé i stosowaé wszystkie przepisy wymienio-

ne w ust. 1.

1.90chrona wiasnosci publicznej i prywatnej.

1.9.1 Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej oraz
prywatne;j.

1.9.2  Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca
na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wiasnos¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wlasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

1.9.3 Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia podziemne i nadziemne o prowadzo-

nych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich niezbednych adaptacji i innych
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1.9.4

1.9.5

1.9.6

1.9.7

koniecznych rob6t w obrgbie terenu budowy w mozliwie najkrotszym czasie, nie dtuzszym jednak niz w
czasie przewidzianym harmonogramem tych robdot. Wykonawca okaze wspotprace i utatwi przeprowadze-
nie wymienionych robot.

Zaktada si¢, ze Wykonawca zapoznat si¢ z zakresem rob6t wymienionych w pkt. 1.3 i uwzglednit ich prze-
prowadzenie planujac swoje roboty.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien podjaé¢ wszystkie niezbedne kroki majace na celu za-
bezpieczenie instalacji i urzadzen podziemnych oraz nadziemnych przed ich uszkodzeniem w czasie reali-
zacji robot.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca natychmiast powiadomi odpowiednig in-
stytucj¢ uzytkujaca lub bedaca wilascicielem instalacji, a takze Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Wykonaw-
ca bedzie wspolpracowat w usunigciu powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wykazanych na planach i rysunkach do-
starczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang
usunig¢te na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy uszkodzen obcigza Wyko-

nawce.

1.100chrona srodowiska.

1.10.1

1.10.2

1.10.3

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego.

W szczegolnosci Wykonawca powinien zapewni¢ spetnienie nastgpujacych warunkow:

a) Miejsca na sktadowiska powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowac zniszczen w srodowisku natu-
ralnym.

b) Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami, paliwem, olejami, materiatami bitumiczny-
mi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

— mozliwoscig powstania pozaru.

¢) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji rob6t nie moze powodowaé zniszczen w §ro-
dowisku naturalnym poza pasem prowadzonych robét.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach

dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzaja Wykonawce.

1.11Utrzymanie ruchu publicznego przez budowe.

1.11.1

1.11.2

1.11.3

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na istniejacej drodze, na ktdrej prowadzo-
ne sa roboty.

Ruch publiczny moze by¢ skierowany zaakceptowang trasg objazdowa lub dla zapewnienia ruchu moze
by¢ wykorzystana cze$¢ jezdni, na ktérej nie beda prowadzone roboty.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca ustawi i bedzie obstugiwal wymagane znaki drogowe i elementy

zabezpieczenia ruchu, zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo ruchu pojazdéw i pieszych.
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1.11.4 W przypadku zastosowania ruchu jednokierunkowego, wahadlowego, Wykonawca powinien zapewni¢ od-
powiednia liczbg osob z choragiewkami lub tymczasowa sygnalizacj¢ Swietlng do kierowania ruchem.
1.11.5 Utrzymanie ruchu publicznego przez teren budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest

wlaczone w cene.

1.12Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.12.1 Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych bezpie-
czenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykony-
watl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

1.12.2 Wykonawca powinien zapewnié wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla ochrony zycia i zdro-
wia 0s6b zatrudnionych na terenie budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.12.3 Wykonawca powinien zapewnié i utrzymywaé¢ w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu

prowadzacego roboty objete kontraktem.

2.Materialy

2.1Zrédta zaopatrzenia w materialy i wymagania jakosciowe.

2.1.1 Wszystkie materiaty uzyte do robét powinny byé pobrane przez Wykonawce ze Zrodet przez niego wybra-
nych. Wykonawca powinien zawiadomi¢ Inzyniera - Inspektora Nadzoru o proponowanych zrodtach mate-
riatow mozliwie jak najszybciej, aby umozliwi¢ kontrolg materiatéw przed rozpoczeciem robot.

2.1.2 Materiaty moga by¢ pobierane tylko ze zrédel zaakceptowanych przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

2.1.3  Jezeli materialy z zaakceptowanego uprzednio zrodia sa niejednorodne lub o niezadowalajacej jakosci,

Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrzenia w materiaty.

2.2Kontrola materiatow.

2.2.1 Wszystkie materiaty przewidziane do uzycia podczas budowy beda przed dopuszczeniem do robét podle-
ga¢ badaniom i ewentualnej dyskwalifikacji przy stwierdzeniu niezadowalajacej jakosci.

2.2.2  Jakiekolwiek roboty, do ktérych uzyto nie badanych materiatéw, bez zgody Inzyniera - Inspektora Nadzo-
ru, beda traktowane jako wykonane na ryzyko Wykonawcy. Materialy o niewlasciwych cechach zostana
usunig¢te i wymienione na wlasciwe na koszt Wykonawcy.

2.2.3  Jezeli nie wskazano inaczej, wszystkie odsytacze do norm, specyfikacji, instrukcji i wytycznych zawarte w
kontrakcie dotycza ich wydania aktualnego w dniu ogloszenia przetargu.

2.2.4 Probki materialtéw powinny byé pobierane przez Wykonawce, z zastosowaniem urzadzen zaakceptowa-
nych przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru i z taka czestotliwoscia, jak okreslono w specyfikacjach. W ca-
lym czasie trwania robot Wykonawca powinien utrzymywac personel przeszkolony w zakresie pobierania

probek.

2.3System kontroli materiatdw prowadzony przez Wykonawce.
2.3.1 Dane ogoélne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatéw. Wykonawca powinien

zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie wszystkie urzadzenia nie-
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232

233

234

zbgdne do pobierania probek i badan materiatéw i robdt. System kontroli prowadzony przez Wykonawce
powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm. Wykonawca powinien
przekazywacé Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej po ich
zakonczeniu. Wyniki badan powinny by¢ przekazywane Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru na formula-
rzach dostarczonych przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
Raporty z badan.

Wykonawca powinien przechowywaé kompletne raporty ze wszystkich badan, i inspekcji, 1 udostgpnié je
na zyczenie Zamawiajacemu.

Optata za badania.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania i prowadzenia systemu kontroli materiatéw i robét, wia-
czajac w to pobieranie probek, badania i inspekcje w ramach kosztéw wliczonych do ceny jednostkowej

poszczegodlnych robot.

2.4Badania prowadzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

24.1

242

243

Inzynier - Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wy-
konawcg, ocenia zgodnos¢ materiatéw i robot z wymaganiami specyfikacji na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce. Ponadto moze on przeprowadzaé niezalezne badania i inspekcje w celu
okreslenia przydatnosci materiatéw do robot.

Jezeli okaze si¢ konieczne przeprowadzenie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru badan materiatéw w
przypadku gdy badania Wykonawcy zostaty uznane za niewazne, to catkowitym kosztem tych badan zosta-
nie obcigzony Wykonawca i koszty te zostana potracone z biezacych platnosci za okreslone roboty bedace
przedmiotem badan.

Niezalezne badania prowadzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru poza systemem kontroli Wykonaw-
cy, wykonywane w ramach biezacej kontroli robdt, do jakosci ktoérych Inzynier - Inspektor Nadzoru nie

ma zastrzezen, bgda optacane w catosci przez Zamawiajacego.

2.5Swiadectwa jakosci.

251

252

253

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawce Inzynier - Inspektor Nadzoru moze dopu-
$ci¢ do uzycia materialy posiadajace swiadectwo jakosci stwierdzajace ich pelna zgodno$¢ z warunkami
kontraktu.

W przypadku materiatow, dla ktdrych swiadectwa jakosci sa wymagane przez warunki kontraktu kazda
partia dostarczona do rob6t powinna posiada¢ swiadectwo jakosci okreslajace w sposdb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ $wiadectwa jakosci wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan powinny by¢ dostarczone

do Inzyniera - Inspektora Nadzoru na jego zyczenie.

2.6Przechowywanie materiatow.
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2.6.1

2.6.2

2.6.3

2.6.4

2.6.5

2.6.6

Materialy powinny by¢ przechowywane w sposdb zapewniajacy zachowanie ich jakosci i przydatnosci do
robdt. Sktadowane materiaty, jezeli nawet byly badane przed rozpoczgciem przechowywania, moga by¢ po-
wtornie badane przed wlaczeniem do robdt. Sktadowanie powinno by¢ prowadzone w sposob umozliwia-
jacy inspekcje materiatow.

Sktadowanie materialéw moze odbywac¢ si¢ w pasie drogowym, miejscach zaaprobowanych przez Inzynie-
ra - Inspektora Nadzoru. Dodatkowe powierzchnie poza pasem drogowym, jesli okaza si¢ konieczne, po-
winny by¢ uzyskane przez Wykonawceg na jego koszt.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatléw i lokalizacji wytworni powinny by¢ po zakonczeniu
robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzynie-
ra - Inspektora Nadzoru, bez dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego.

Poszczegdlne grupy, podgrupy i asortymenty kruszyw powinny pochodzi¢ z jednego zrodta. Wielko$¢ i
czestotliwos$é dostaw powinna zapewni¢ mozliwos¢ zgromadzenia, uprzednio uzgodnionych z Inzynierem-
Inspektorem Nadzoru, na sktadowiskach zapasow.

Transport i sktadowanie kruszywa powinny odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Na sktadowiskach po-
winny by¢ wyznaczone drogi o parametrach zapewniajacych swobodny przejazd tadowarek i $rodkow
transportu. Kruszywo nalezy skltadowa¢ oddzielnie wedlug przewidzianych w receptach asortymentow i
frakcji oraz w zasiekach uniemozliwiajacych wymieszanie si¢ sasiednich pryzm. Zaleca si¢, by frakcje
drobne, ponizej 4 mm, byly chronione przed opadami plandekami lub przez zadaszenie. Podloze sktadowi-
ska musi by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione tak, aby nie dopusci¢ do zanieczyszczenia kruszywa
w trakcie sktadowania. Warunki skladowania oraz lokalizacja i parametry techniczne sktadowiska powin-
ny by¢ wezesniej uzgodnione z Inzynierem- Inspektorem Nadzoru.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabez-
pieczone przed dostegpem wody i zanieczyszczen. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spelieniu tych samych warunkdéw, jakie podano dla
zbiornikdw stalowych. Ogolna objetos¢ zbiornikow powinna umozliwi¢ magazynowanie lepiszcza potrzeb-
nego dla 15-dniowej produkcji otaczarni. Warunki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech le-
piszcza i obnizenia jego jakosci. Zabrania si¢ podgrzewania zbiornikéw na lepiszcze bezposrednio ptomie-

niem.

3.Sprzet

31

3.2

33

3.4

Do wykonania robdt nalezy stosowaé sprzet okreslony w szczegdlowych specyfikacjach  technicznych po-
szczegblnych rodzajow robét.

Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST i powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien réwniez dys-
ponowad sprawnym sprzetem rezerwowym umozliwiajagcym prowadzenie robdt w przypadku awarii sprzgtu
podstawowego.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych

zostang przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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4.Transport

4.1  Wykonawca powinien dostosowac si¢ do obowiazujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas trans-
portu materialéw na drogach publicznych poza granicami terenu  budowy okreslonymi w kontrakcie. Spe-
cjalne zezwolenia na uzycie pojazdéow o ponadnormatywnych obciazeniach osi, o ile zostang uzyskane przez
Wykonawcg od odpowiednich wtadz, nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog,
ktére moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

4.2  Wykonawca nie moze uzywac pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych ani na wy-
konanych konstrukcjach nawierzchni w obrgbie granic terenu budowy.

4.3  Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i po-
winien naprawi¢ lub wymieni¢ wszystkie uszkodzone elementy na wlasny koszt, w sposdb zaakceptowany

przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

5.Wykonanie robét

5.10golne zasady wykonania robot.
Roboty nalezy wykona¢ z nalezytg starannoscia i zgodnie z postanowieniami niniejszych SST. Szczegdétowe za-
sady wykonania robdt zostaty okreslone w szczegdtowych specyfikacjach technicznych poszczegoélnych rodzajow

robot.

5.2Tablice informacyjne.

5.2.1 Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dostarczy i zainstaluje 3 tablice informacyjne. Kazda z tablic
bedzie podawata podstawowe informacje o budowie. Tre$¢ informacji i miejsce ustawienia tablic powinny
by¢ zatwierdzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

5.2.2  Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, przez caly okres realizacji

robdt. Koszt utrzymania tablic informacyjnych obcigza Wykonawcg.

5.3Zabezpieczenie terenu budowy.

5.3.1 Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz 0séb zatrudnionych na terenie budowy Wykonawca ma
obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢, a takze zapewni¢ obstuge wszystkich tymczasowych urzadzen zabez-
pieczajacych takich jak : ploty zapory, znaki, §wiatta ostrzegawcze, sygnaly oraz zatrudnia dozorcow.

5.3.2  Wykonawca zapewni odpowiednie o§wietlenie w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne
ze wzgledéw bezpieczenstwa.

5.3.3  Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przez Inzyniera - In-

spektora Nadzoru przed ich ustawieniem.

6.Kontrola jakosci robot

6.10g0dlne zasady kontroli jakosSci robot.
6.1.1 W czasie wykonania rob6t Wykonawca powinien prowadzié systematyczne pomiary i badania kontrolne i

dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.
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6.1.2  Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstoscia gwarantujaca za-
chowanie wymagan jakos$ci robdt lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach specyfikacji.

6.1.3 Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdw robot
beda oparte na osadzie inzynierskim. Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z
rozwazang kwestia, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i badaniach materiatéw drogowych,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwe-
sti¢, wlaczajac wszelkie uwarunkowania sformutowane w kontrakcie, wymagania specyfikacji, a takze
normy i wytyczne panstwowe.

6.1.4 Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robét i kontroli wszystkich mate-
riatéw dostarczonych na budowg lub na niej produkowanych, witaczajac przygotowanie i produkcj¢ mate-
riatow. Inzynier - Inspektor Nadzoru odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spetniajg wymagan
jakosciowych okreslonych w projekcie i specyfikacjach.

6.1.5 Inzynier - Inspektor Nadzoru dokonuje oceny jako$ciowej i ilo$ciowej na podstawie przedtozonych doku-
mentdéw, wynikéw badan oraz wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot. Ocena ta moze by¢ dokona-
na przy wspotudziale przedstawiciela laboratorium Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

6.2Dziennik budowy.

6.2.1 Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do zakonczenia Kontraktu.

6.2.2 Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
kierowniku budowy.

6.2.3 Do dziennika budowy wpisuje si¢:

a) datg dostarczenia dokumentacji projektowej,

b) uzgodnienie przez Zamawiajacego planu organizacji robdt oraz harmonogramoéw,
c) datg przekazania terenu budowy Wykonawcy,

d) uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,

€) daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
f) daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

g) daty odbiorow,

h) wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

1) dane dotyczace pobierania probek,

j) wnioski i zalecenia projektanta,

k) zgloszenie zakonczenia robét,

1) warunki pogodowe,

m) inne istotne informacje o przebiegu robot.

6.2.4 Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy powinny by¢ przedlozone In-
zynierowi - Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

6.2.5 Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznacze-

niem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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6.2.6 Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera - Inspektora Nadzoru o ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.3Ksiega obmiaru.
6.3.1 Ksigga obmiaru jest dokumentem obowiazujacym do zapisywania i wyliczania ilosci wykonanych robot.

6.3.2 Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcie 7. niniejszej specyfikacji.

6.4Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz dziennika budowy i ksiggi obmiaru, nast¢pujace dokumenty:
a) protokoly przekazania terenu Wykonawcy,
b) umowy administracyjne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
¢) protokotly odbioru robot,

d) wyniki badan i pomiardw, atesty.

6.5Przechowywanie dokumentéw budowy.

6.5.1  Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczo-
nym.

6.5.2 Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowaé jego natychmiastowe odtworze-
nie w formie przewidzianej prawem.

6.5.3 Zaginiecie dziennika budowy, zwiazane z celowym ukryciem dowodéw, méwiacych o przyczynach zaist-
niatych wypadkow albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowa¢ natychmiastowe powiadomie-

nie wlasciwych organow.

7.0bmiar robét

7.1Zasady obmiaru.

7.1.1 Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w jednostkach kosztorysowych elementéw rozliczeniowych.

7.1.2  Tlosci robét okreslone w wycenionym $lepym kosztorysie maja charakter szacunkowy i nie beda przyjmo-
wane jako wlasciwe i prawidlowe ilosci robot podlegajace zaptacie. Patnosci bgda dokonywane na podsta-
wie rzeczywistego obmiaru prowadzonego w czasie postgpu robot.

7.1.3 Ewentualne btedy wystepujace w §lepym kosztorysie nie zwalniaja Wykonawcy od obowigzku wykonania
catosci niezbednych prac. Korekta blednych liczb nastapi na podstawie dodatkowego uzgodnienia miedzy

Wykonawecg i Inzynierem- Inspektorem Nadzoru.

7.2Zasady okreslania ilosci robot.
7.2.1 Wszystkie pomiary dlugosci, shuzace do obliczen pola powierzchni robét, beda wykonane w poziomie.

7.2.2 Do obliczenia objetosci robdt ziemnych nalezy stosowa¢ metode przekrojow poprzecznych.

7.3Urzadzenia pomiarowe.

7.3.1 Wszystkie urzadzenia pomiarowe, stosowane w czasie obmiaru rob6t powinny byé zaakceptowane przez

Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
7.3.2 Urzadzenia pomiarowe zostana dostarczone przez Wykonawce. Dotyczy to réwniez szablonéw (at) wyko-

rzystywanych do sprawdzenia prawidtowosci ksztaltu korpusu ziemnego.
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7.3.3

Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym

okresie trwania robot.

7.4Podstawowe zasady i czas przeprowadzania obmiaru.

7.4.1

7.4.2

7423
74.4

7.4.5
7.4.6

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci powinny by¢ uzupetnione odpowiednimi szkicami,
umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie od-
dzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone w obecnosci Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

W przypadku robdt nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich post¢pu, obmiaru do-
konuje sig:

a) w przypadku miesi¢cznego fakturowania,

b) w przypadku zakonczenia danego rodzaju (asortymentu) robot,

¢) w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

d) w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8.0dbior roboét

8.10godlne zasady odbioru robot

8.1.1

8.1.2

Dokonujacy odbioru robdt ocenia jakos¢ i ilos¢ robot na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiardw po wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

W przypadku, gdy wedlug oceny dokonujacego odbioru, wykonane roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego lub zakresu wykonywanych robot nie sa gotowe do odbioru Zamawiajacy w porozumie-
niu z Wykonaweca i Inzynierem- Inspektorem Nadzoru wyznacza ponowny termin odbioru.

Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokdt sporzadzony wedlug wzoru okreslonego
przez Zamawiajacego (wg instrukcji DP-T 14 wzér nr 9 dla odbioréw koncowych i wzor nr 9a dla odbio-
réw ostatecznych), a w przypadku robot ulegajacych zakryciu zapis do dziennika budowy.

Wszystkie zarzadzone przez dokonujacego odbioru roboty poprawkowe powinny by¢ zestawione wedlug

wzoru nr 10 Instrukcji DP-T 14.

8.20dbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

8.2.1

8.2.2

Polega on na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji zanikaja lub
ulegaja zakryciu.

Odbioru tych robdt dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru po zgloszeniu przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy gotowosci do odbioru. Odbiér powinien by¢ wykonany nie p6zniej niz 3 dni od daty po-

wiadomienia Inzyniera - Inspektora Nadzoru o gotowosci do odbioru.
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8.2.3 W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Inzynier - Inspektor Nadzoru zarzadza rozbiorke wy-
konanego elementu na koszt Wykonawcy lub tez uznaje odchylenia jako wady trwate i dokonuje potracen
zgodnie z ustaleniami Instrukcji DP-T 14.

8.2.4 Decyzje odbioru, oceng jakosci oraz zgodg na kontynuowanie robot Inzynier - Inspektor Nadzoru dokonuje

wpisem do dziennika budowy.

8.30dbiér koncowy.

8.3.1 Polega on na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét oraz ustalenia koncowego wynagrodzenia za ich
wykonanie. Przedmiotem odbioru koncowego moze by¢ tylko catkowicie zrealizowany obiekt (zakoficzone
roboty).

8.3.2  Calkowicie zakonczenie robot na obiekcie oraz jego gotowos¢ do odbioru koncowego musi by¢ stwierdzo-
na przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy.

8.3.3 Wykonawca zobowiazany jest po uzyskaniu wszystkich badan i pomiaréw zgtosi¢ na pismie do Inzyniera
- Inspektora Nadzoru gotowos¢ obiektu do odbioru koncowego, a kopi¢ zgloszenia przekaza¢ Zamawiaja-
cemu.

8.3.4 Odbierajacy dokona odbioru koncowego robét, jesli roboty zostaly wykonane zgodnie z kontraktem.

8.3.5 W przypadku stwierdzenia przez dokonujacego odbioru, ze jako$é wykonania catego obiektu lub jego ele-
mentu odbiega od wymagan ustalonych w kontrakcie odbierajacy przerywa swoje czynnosci i ustala w po-
rozumieniu z Wykonawca i Inzynierem- Inspektorem Nadzoru nowy termin odbioru. Natomiast Wyko-
nawca niezwlocznie przystapi do wykonania robot poprawkowych na wlasny koszt.

8.3.6  Odbiér koncowy dokumentowany jest protokotem odbioru koncowego wedtug wzoru nr 9 Instrukcji DP-T
14.

8.40dbior ostateczny
Polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usuwaniem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i

zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9.Podstawa ptatnosci

9.1. Ceny jednostkowe podane w kosztorysie ofertowym sg cenami obejmujacymi wszystkie koszty wykonania
robdt oraz zysk i ryzyko Wykonawcy (bez podatku VAT).

9.2.Zaptata wynagrodzenia nastepuje wg cen jednostkowych oraz elementéw rozliczeniowych wymienionych w

kosztorysie ofertowym za rzeczywista ilo§¢ wykonanych i odebranych robot okreslonych szczegdétowo w SST.

10.Przepisy zwigzane

1. Prawo Zaméwien Publicznych

2. Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robdt drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiej-
skich krajowych i wojewodzkich GDDP Warszawa 1989 r wraz ze zmianami zawartymi w Zarzadzeniu nr 4 GDDP
z dnia 10 kwietnia 1992 r. oraz Zarzadzeniu nr 9 GDDP z dnia 14 maja 1993 r..

3. Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla zna-
kéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na dro-

gach
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1.Wstep.

1.1Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
1.3Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem trasy i
punktéw wysokosciowych i obejmuje:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenia osi),

¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiaja-

cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.40kreslenia podstawowe.
1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.4.

1.4.2. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.50g6lne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

2.Materialy.

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i dtugosei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 -

0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.Sprzet.

Do odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachymetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— ta$my stalowe.
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Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gldwnych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktad-

nosci pomiaru.

4.Transport.

Nie wystepuje.

5.Wykonanie robét.

5.10g0lIne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

5.2Ustalenia.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10). Zamawiajacy zo-
bowigzany jest wytyczy¢ i1 zestabilizowa¢ w terenie punkty gldwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robo-
cze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysokosciowych oraz wszelkie inne dane, nie-
zbedne do zidentyfikowania tych punktdw w terenie.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomia-
ry geodezyjne niezbgdne do szczegbélowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w wyty-
czeniu punktéw gtownych trasy i /lub reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usuni¢te na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywi-
stymi rzednymi terenu.

Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie réznig si¢ od rzg¢dnych kreslonych w dokumentacji
projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez In-
spektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzed-
nych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wyko-
nawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wyni-
kéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Forma i1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania ro-

bot.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowiazkéw Wyko-

nawcy.

5.3Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéownych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zestabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych potozonych poza gra-
nica robot ziemnych.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towa-
rzyszacych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej
co okoto 150 m.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.5 cm stosujac niwelete podwdjng w nawigzaniu do

reperéw panstwowych.

5.4Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektow, przy wykorzystaniu sieci poilganizacji
panstwowe;j.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charak-

terystyki terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm.

Rzedne punktéw osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumenta-

cji projektowe;.

5.5Wyznaczenie nasypow i wykopow.

Wyznaczenie nasypdw i wykopow polega na oznaczeniu potozenie w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz kra-
wedzi przecigeia powierzchni zewngetrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé

ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.

6.Kontrola jakosci robot.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukeji i wytycznych GUGIK (4, 5, 6, 7, 8, 9, 10).
Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:
- 08 drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej
co 50 m na prostych.

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dtugosci budowanego odcinka.
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7.0bmiar robét.
Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 kilometr trasy dro-

gowej.

8.0dbior robét.

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”pkt.8.

8.2 Odbiér wytyczenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych.
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dzien-
nikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi - In-

spektorowi Nadzoru.

9.Podstawa ptatnosci.

9.10godlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoscipodano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.

9.2Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km odtworzenia osi trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych obejmuje:

—sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

—uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—wykonanie pomiardw biezacych w miarg¢ postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

—zestabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i

ewentualnie odtworzenie.

10.Przepisy zwigzane.

1. BN-72/8932-01. ,,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

2. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drog szybkiego ruchu. IBDiM Warszawa 1978 r.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich
krajowych i wojewddzkich , GDDP, Warszawa 1989 r.

4. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

5. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa, 1979

.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978 r.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983 r.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK 1979 r.

O > =

. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983 r.
10. Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983 r.

11. Prawo Zamoéwien Publicznych
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D.01.02.04.00 — Rozbidrka elementdw drog

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z rozbidrka elementow drog w zwiazku z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i re-

alizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z rozbidrkg elementow drog.
1.40kreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami po-

danymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10gdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 2.

3.SPRZET

3.10gdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robdt zwiazanych z rozbidrka elementow drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— mloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.10g6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2Transport materiatéw z rozbiorki

Materiatl z rozbidrki nalezy przewozi¢ samochodami cigzarowymi samowytadowczymi na odl. do 5 km.
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5.WYKONANIE ROBOT

5.10golne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdw drog obejmujq usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywacé mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzynie-
ra.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okre-
$lone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budo-
wy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapo-
biec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdw drogowych nalezy wypelnié, warstwami, odpo-

wiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2 Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zaggeszezenie gruntu wypeliajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniaé

odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogéline zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”  pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla kraweznika, obrzeza, ogrodzen - m (metr),
— nawierzchni, podbudéw — m?,

— znakdw, stupkow, wiat — szt.,
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dla taw z betonu — m* (matr szescienny).

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i1 zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiodrki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbioérki kraweznikow, obrzezy i opornikow:

odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbiorki chodnikéw i zjazdow:

reczne wyjecie ptyt chodnikowych, Iub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiodrki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkdw,

zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiodrki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogolnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogol-
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5. PN-H-74220

6. PN-H-93401
7. PN-H-93402

8. BN-87/5028-12

9. BN-77/8931-12

nego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane
na goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem glad-
kim, okragtym i kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru wykopow w gruntach kat. IIl w zwiazku z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja.

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1Wykop — budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego w postaci odpowiednio uksztattowanej prze-
strzeni powstatej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.20dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wy-
kopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.3Glebokoéé wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczona w osi wykopu

1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I = Pa
s
p ds
gdzie:
pi - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),
pss - maksymalna ggstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalne;j

probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m®).

1.4.1Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.50gd6Ine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 pkt 1.5.

2.Materiaty
Nie wystepuja

3.Sprzet
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
Do wykonania wykopdw i przemieszczenia gruntu moze byé stosowany sprzet:
- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,




D.02.01.01.10 — Wykonanie wykopoéw w gruncie kat. I-II

- spycharki gasienicowe,

- tadowarki,

4.Transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
4. Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp oraz do wywozu poza teren budo-
wy powinny by¢ stosowane samochody samowyladowcze.

5.Wykonanie robot

5.1Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca powinien sprawdzi¢ zgodnos¢ rzgdnych terenu
z Dokumentacja Projektowa. Ponadto:
- za pomocg palikow wyznaczy¢ w terenie krawedzie skarp wykopdw na przecigciu z terenem w miejscach
zgodnych z lokalizacjg przekrojow poprzecznych,
- usunaé przewidziane do wykarczowania drzewa,
- zdja¢ humus.

5.2Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, doty-
czace minimalnej wartos$ci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych

Minimalna warto$¢ I, dla:
Strefa innych drog
korpusu ruch cigzki
i bardzo cigzki
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03
Na gtebokosei od 20 do 50 cm od
powierzchni robdt ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zaggszczenia,
to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie za-
geszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, propo-
nuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.30dwodnienie pasa robé6t ziemnych

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktdre zapewnia odprowadzanie wod opadowych poza obszar ro-
bét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.

Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich trwalg nieprzydat-
nos$é, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntem przydatnym. Koszt tych robét po-
nosi Wykonawca.

5.4Wykonanie wykopow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. Grunt
nieprzydatny do wbudowania w nasyp wywiez¢é w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Sposob wykonania
skarp wykopéw powinien gwarantowac ich stateczno$é w catym okresie prowadzenia robdt, a ich naprawa wynikajaca
z nieprawidtowego ich wykonania niezgodnego z Dokumentacjq Projektowa, obciaza Wykonawce.

5.5Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie moga ro6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o + 10 cm a krawedzie dna wykopu
nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi - 3 cm,
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- pochylenie skarp wykopu nie moze réznic¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10 jego wartosci wyrazonej tan-
gesem kata,

- maksymalna glgbokos$¢ nieréwnosci na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekracza¢ 3 cm przy pomia-
rze tatg 33 m.

6.Kontrola jakosci robot

6.10gdIne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.02.00.01 pkt 6.

6.2Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniej-
szej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrocié na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7.0bmiar roboét

7.10g6Ine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.02.00.01 pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m’ (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.02.00.01 pkt 8.

9.Podstawa ptatnosci

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.02.00.01 pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m*® wykopéw w gruntach I obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadu-
nek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zaggszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,

10.Przepisy zwigzane

PN-S-02205:1998 Drogi Samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego
Zwigzanego z

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zle-

caniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem

koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni z zageszczeniem.

1.40kreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami po-

danymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Szczegofowe wymagania dotyczace robot

Szczegotowe wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3.Sprzet

3.1Szczegofowe wymagania dotyczace sprzetu

Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo-
$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4.Transport

4.1Szczegofowe wymagania dotyczace transportu

Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 4.
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4.2Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D.00.00.00. pkt. 4.

5.Wykonanie robét

5.1Szczegobtowe zasady wykonania robot

Szczegodtowe zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezpo-
$rednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza,jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzyst-
nych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac¢ si¢ ruch bu-

dowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przy-
gotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb za-
akceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone
s roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez In-
zyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami doku-
mentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzynie-
ra.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podfoza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiaja uzyska-
nie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o
co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ do-
datkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okre-

$lonych w tablicy 1.
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Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach

ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podtoza na-
lezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik za-
geszcezenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (1)

Minimalna warto$¢ I dla:

Strefa
korpusu Ruch lekki
Gorna warstwa o grubo$ci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoza 0,98

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania za-
geszezenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu od-
ksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.
5.5Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robo-
tach 1 Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ pod-
toze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.

6.Kontrola jakosci robét

6.1Szczegobfowe zasady kontroli jakosSci robot
Szczegdtowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2 Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i

wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna czgstotliwosé

1 pomiaréw badan i pomiardw
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1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Ré6wnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w pla- | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

nie " i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zaggeszezenie, wilgotno$é [ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rza-

gruntu podioza dziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wyko-

na¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz

+10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nierownosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq lata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z to-

lerancja * 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokoSciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projekto-

wanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien

by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza

powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne

zaggszcezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7.0bmiar robét

7.10gdlne zasady obmiaru robét
Szczegdtowe zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.0dbiér robot
Szczegotowe zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszyst-

kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatnosci

9.10gdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Szczegotowe ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10.Przepisy zwiazane

10.1Normy
1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia na-
wierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planogra-
fem 1 tatg

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykona-
nia i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie w
zwigzku z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.
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1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie gr. 15 cm.

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mie-
szanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.50g6Ine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.Materialy

2.10g6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wy-
magania ogdlne” pkt 2.
2.2Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kru-

szywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziarn
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi

granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczg (goérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowsq
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziar-
nienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
1
wlasciwosci Podbudowa wedhug
zasadnicza

1 | Zawarto$¢ ziarn mniej- od2do 10 PN-B-06714
szych niz 0,075 mm, % -15 3]
(m/m)

2 | Zawarto$¢ nadziarna, 5 PN-B-06714
% (m/m), nie wiecej niz -15[3]

3 | Zawarto$¢ ziarn niefo- 35 PN-B-06714
remnych -16 [4]
%(m/m), nie wigcej niz

4 Zavx'fartos'c' .zanieczysz- PN-B-04481 [1]
czen organicznych, % 1
(m/m), nie wigcej niz

5 Wsk.az'nik piaskowy po od 30 do 70 BN-64/3931
piecio-krotnym zagesz- 01 [26]
czeniu metoda I Iub II
wg PN-B-04481, %

6 |Scieralnos¢ w bebnie
Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita
po peinej liczbie obro-
tow, nie wigcej niz 35
b) Scieralnos¢ czgsciowa PN-B-06714
po 1/5 petnej liczby ob- -42 [12]
rotow, nie wigcej niz 30

7 | Nasiakliwo$é, %(m/m), 3 PN-B-06714
nie wigcej niz -18 [6]

8 | Mrozoodpornos¢, uby- PN-B-06714
tek masy po 25 cyklach 5 -19 [7]
zamraza-
nia, %(m/m), nie wigcej
niz

? Rozpad krzemianowy i PI\_I;?F 1607]14
zela- ) PN-B-06714
zawy lacznie, % (m/m),

T -39 [11]
nie wigcej niz

10 Zgwgrtosc .zww(.zkow PN-B-06714
siarki w przeliczeniu na 1 28 [9]
SO;, %(m/m), nie wig-
cej niz
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11 | Wskaznik no$nosci wpe
mie-szanki  kruszywa,
%, nie mniejszy niz:

a) przy zaggszczeniu Is 80 PN-S-06102
>1,00 120 [21]
b) przy zaggszczeniu I
>1,03
3. Sprzet

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.1 Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wy-
kaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4.Transport
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

2.4Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

3.Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

3.1Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST SST D.02.01.01.12 ,,WykoPY
w gruntach kat I-V”,

3.2Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3. Mieszanke¢ kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalne;j
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na koniecznos¢ za-
pewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.3Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie moze prze-
kracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggnigcie wy-
maganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to
kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko-
sciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzy-
niera.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslo-
nej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okres$long ilo$cig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke¢ nalezy osuszy¢.
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Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

3.4Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym sta-
nie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowiagzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z nie-
wlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

4. Kontrola jakosci robét

4.10gdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

4.2Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykona-
nia robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

4.3Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
o [
Lp. Wyszczegolnienie badan liczba badan po dbudow
na dziennej p Y
dziatce robo- | PT7Y-Padaiaca
e na jedno ba-
. danie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos$¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 10 probek  na 3000 m?
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla ka?dej' paml kmszywa !
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedhug proby Proctora, zgod-

nie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie ob-
cigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.
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Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego
moduhu E, do pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbu-

dowy.

LY
E,

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

4.4Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze ro6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 1-metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tole-
rancja £ 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzegdnymi projektowanymi nie powinny przekra-
cza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.6. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.4.7. Nosno$¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa o | Wskaznik za- Maksvmalne usdect . er.nma.lny modut odks’zta}-
wskazniku | geszczenia s ym EIQCIC SPIEZY= | cenia mierzony plyta o Sred-
Wo i nie ste pod kotem, mm nicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kN od pierwsze- | od drugiego
go obcigze- | obcigzenia E,
nia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

4.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie za-
geszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia pod-
parcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na pelna grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdérne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudo-
wy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokosé,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne
do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanize-
nie no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

5.0bmiar roboét

5.10gdIne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

5.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego sta-
bilizowanego mechanicznie.

6.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

7.Podstawa ptatnosci

7.10gdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe¢ podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

8.Przepisy zwigzane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanie-
czyszczen obcych

3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowe-
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BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanie-
czyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemia-

nowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelaza-
wego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni dro-
gowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do na-
wierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia na-
wierzchni podatnych i podloza przez obciagzenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planogra-
fem i tatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomie-
rzem belkowym

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm 1 6 cm w zwiazku z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr.8 cm na podsypce cem. — piaskowe;.

1.40kreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.50g6/ne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.Materialy

2.10go6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posia-
danie aprobaty techniczne;.

2.2.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢é, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna byé rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia
nie powinny przekracza¢ 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej
Tolerancje wymiarowe wynosza:
— nadlugosci +3 mm,
— na szerokosci = 3 mm,
— na grubosci *5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.
2.2.4. Wytrzymato$¢ na $ciskanie
Wytrzymato$¢ na sciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwosé
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Nasigkliwo$é kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosié¢ nie wigcej
niz 5%.
2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-
B-06250 [2].
Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
— prébka nie wykazuje peknigc,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksze
niz 20%.
2.2.7. Scieralnos¢

Scieralno$é kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosié¢ nie
wigcej niz 4 mm.

2.3Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowac cement portlandzki, bez dodatkdow, klasy nie nizszej niz
»32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701

[4].
2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozo-
nych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwoscei 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadac
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkc;ji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikow, zgodnie z re-
cepta laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigksza wytrzymatos$¢, mniejszg nasigkliwos¢ 1 wigksza od-
pornos¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganicz-
ne.

3.Sprzet

3.10go6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

nawierzchni z kostki brukowej nalezy wykonac rgcznie.
Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego..

4.Transport

4.10gd6lne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzy-
malosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spi-
na tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5.Wykonanie robét

5.10g6lIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2Podfoze

Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty - ro-
dzimy lub nasypowy o WP > 35 [7]. Dla zatoki autobusowej nalezy wykona¢ warstwe odcinajaca gr. 20 cm z piasku
§reniego.

5.3Podbudowa

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie gr. 20 cm oraz 25 cm na zjazdach.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpo-
wiedniego rodzaju podbudowy.

5.40bramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowac krawezniki uliczne beto-
nowel5 x 30 cm oraz obrzeza betonowe 6x20 cm zgodne z dokumentacja projektowa.

5.5Podsypka

Podsypka cementowo-piaskowo o stosunku 1:4.
Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3cm . Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zagesz-
czona i wyprofilowana.

5.6Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnos¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego
WZzoru.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubija-
nia) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ ulozonych ko-
stek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi po-
wierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wy-
petnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6.Kontrola jakosci robét

6.10gdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.
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Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikéw biezacych badan
wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymatosci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie
(przy produkcji dziennej ok. 600 m* powierzchni kostek wlozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresie wymagan podanych w
pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja projektowa i od-
powiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdze-
niu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:
— pomierzenie szerokosci spoin,
— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nieréwnosci podluzne nawierzchni mierzone tata zgodnie z normg BN-68/8931-04 [8] nie powinny prze-
kracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.4.3. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1,0 cm.

6.5Czestotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz
wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7 .Obmiar robét

7.10gdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8.8. odbidr roboét

8.10géIne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.20dbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie fawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.Podstawa ptatnosci

9.10g6Ine ustalenia dotyczgace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.Przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boeh-
mego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrze-

za
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planogra-

fem i fata.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.08.01.01.11

USTAWIENIE KRAWEZNIK()W BETONOWYCH

Lo WSTEP....iitiiitccicnticinsuicinssnssissessissssssissssssisssssssssssssssssssstsssssstssssssssssisstsssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssn 36
) 0 1 210 V(o A 1 TN 36
1.2 ZAKRES STOSOWANIA SST ... ittt ettt e e et e e e e et e et e e et e e et e e e et e e s aaesan e et eaneeaneees 36
1.3 ZAKRES ROBOT OBIETYCH SST ..ottt e e e et e et e e e e e e e e et e e e et e st s et e saaesaneeraneees 36
1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE. ...uuuueeetrsueneeeeesssenesssessnnsessssssnnsesssssnnesssstnssansanssanessnessnsstnsatssaneseanessnesrnessrnessneeseneees 36
1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.....ueeeuneeeteeeeeeeeeeeeeaee et e e et e s e e e e e e e e e e et e s e e e e et e eae e s e eaeeaeeneeaereenaanans 36
2. MATERIALY cauuueeteeecinneeeeecessssereecssssssseecesssssssssssssssssssesssssssssesssssssssessssssssssssssssssssssesssssssssesssssssssesssssssssesssssssssssssssssssss 36
2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW. .....ievunette et e et e et e eee e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e s et e e e e e e e e et e aneeaeeaaennen 36
2.2 STOSOWANE MATERIALY .....uuuuneeetttuneeeeeessuneeeesesstneessssssanssasesanssanesaanesan st sanessnseansenesansstssanesrnesenessneesrneernneenns 36
2.3 KRAWEZNIKI BETONOWE = WYMAGANIA TECHNICZNEL. .. ....uueeunnettneetsueea et etaes et eaese e ea et saeseeneesnsenseneteeseeseenaerneenes 36
2.4 MATERIALY NA PODSYPKE I DO ZAPRAW. .....eeuunetneneeeneeeeeeeeesaeeeeaaseeaasesaaseaea et ea e s eaean st ea et eae et e e eaeensaneereenaenees 38
2.5 IMIATERIALY NA EAWY e.uiiiiitiieeeeettteeeeeeetaeeeeeetetaees s e aaaa s aae e s aae s e e e e aaesaa s st s aaesaae e e s e s anesan e sanssanesaneseanesanestneesnneenns 38
Y VN7 0 (o) N 38
3. SPRZET 38
3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU. .. eevuuneteuneteeeeeeeeeeteeeetaeee s eesaea et aa st ea et e ea et ea et eeaeeseensesereeneereenns 38
B S PRZET e 38
4. TRANSPORT 38
4.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU. ......vvveveesssnnssnnnsssssessssnnsssssnnesssnnsessssnnesessnnessssmessssnneesssnnseessmeeessmneessmnns 38
4.2 TRANSPORT KRAWEZNIKOW. .....uuuunieeeruuunneeessssuneeessssssnessssssnsanseanesanesanssansensstnseanesenesanestesrnessanessnaeseneesaneesneeernens 38
4.3 TRANSPORT POZOSTALYCH MATERIALOW. .....uuuneeieitrsnneeeetttaeeeeestnessassanessanesenessnsstesanssanssaesaneesanesstestneerteseneeraneesnnns 39
5. WYKONANIE ROBOT 39
5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT......cceeverureuueunnnnsnssnneeeseeesesssseeeseeesssssssnnsssasnsesssnnssssnnssenneessannseesanseeesneeesanneeerens 39
5.2 WYKONANIE KORYTA POD LAWY .evuuunieieruunneeestessneeesssstaneessssssanseessssssaessssstssanssanssnnesenestssetessanesssnesrneesrneesteessneeseneees 39
5.3 WYKONANIE EAW...uuuunnieieetuunneeeeestteeeeesesaneeeessessaneesseeasaneessssaans st sanesanssan s eansstn st senssanessanesenestnesstsseneesaneesnnaees 39
5.4 USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH. . ..evuuueeeteueeeeeeeaeeeeeeseeaaeeeee e et ee e e ea e e e e e e e et e e e e e e e e e e e enaeraeeeenaaens 39
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 39
6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT......ccevvvereusssunseneseeseeesssnnnesssnnesssnnsessssnsessssnnessssnneesssneessannsessannsesssnnseessnneeesens 39
6.2 BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT....uuuuuuuunnnnneeeeeeeseeeeseesssnnessssnneesesnnesssnnesssunessennnssannessssnneesssnneesssnneessanneesees 39
7. OBMIAR ROBOT 41
7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT......uuuueuunennneeesseeeseeeeeeessssunnsesssnnssssunessannessasnseessunnesstnnesseaneessannseesaneeesernseessnneesrens 41
7.2 JEDNOSTKA OBMIAROWA. .....evvvvreusssnnesnnnseeessesssesessesseeseessssaesssssssnsssanseannsesannseesstnnsssrnneseaneessannseesannsesesnnsesssneeerens 41
8. ODBIOR ROBOT 41
8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT........euuuveesrunsnnnnssesseeseesssseesesssseesesssssansseannesssnneesstnssenneessanessssneessrneeessneessanneesees 41
8.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH T ULEGATACYCH ZAKRYCIU. ... eeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeeeeaee e e e e e e et e e e e e e e eaeeeeeeenee e eeenaaens 41
9. PODSTAWA PLATNOSCI 41
9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCL ..uuuuuueeeeeeeeeeeeeetasneesusnneesstnnessssanessssnneessannessasneessrneeesssnneeseanneesees 41
9.2 CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEL.......eetiiieteersseessesssssssessseeesessseesssesnnessannessanneesstnnsssanessanneseannessarneessrneessrnneesesnneesees 41
10. PRZEPISY ZWIAZANE 41

DO O 02 R AT Y PPN 41



D.08.01.01.11 — Ustawienie krawgznikow betonowych

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robdt zwiazanych z ustawieniem krawe¢znikéw betonowych w zwiazku z:

Budowq chodnika ulicy Bogustawskiego w Pile.

1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z ustawieniem kra-
weznikow:
— betonowych 15x30x100 na tawie betonowej z oporem
— betonowych 15x22x100 na tawie betonowej z oporem

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wy-
spy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.50g6Ine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10gdlne wymagania dotyczgace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
— materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.

2.3Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

Nalezy stosowac¢ tylko krawezniki gatunku I
2.3.1. Ksztatt i wymiary

Ksztatt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych podano w tablicy 2
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Tablica 1. Wymiary krawg¢znikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
krawezni- | kraweznika 1 b h c d r
ka
U a 100 15 30 min. 3 min. 12 1.0
22 max. 7 max. 15

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
1 8
b, h 3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawedzie elementdw powinny by¢ rdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementdéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14],
nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawe¢znikéw betonowych

Dopuszczalna wielko$¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wklgstos¢ lub wypuktos$é powierzchni kraweznikéw w mm 2
Szczerb}f i uszk(?dzenla ograniczaj acych powierzchnie goérne niedopuszczalne
krawedzi 1 narozy (Scieralne), mm

ograniczajacych pozostate

powierzchnie:

- liczba max 2

- dlugos$¢, mm, max 20

- glegboko$é, mm, max 6

2.3.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedhug typow,
rodzajow, odmian, gatunkéw i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach:
grubosc¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dtugosé min. 5 cm wigksza niz szeroko$é kraweznika.

2.3.4. Beton i jego sktadniki
2.3.4.1. Beton do produkcji kraweznikow

Do produkcji kraweznikdéw nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przypadku wy-
konywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikow powinna by¢ wykonana z betonu
klasy B 30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien charakteryzowac sie:

— nasiakliwoscia, ponizej 4%,
— Scieralnoscia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
— mrozoodpornoscia i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].
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2.3.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-
B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.3.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.3.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.4Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie
mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5Materiaty na fawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego skladniki powinny odpowiada¢ wymaganiom
punktu 2.3.4.

2.6Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;j.

3.SPRZET

3.10gd6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2Sprzet

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;,
— wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.10gdélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadaé nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kie-
runku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a
gbrna warstwa nie powinna wystawac poza Sciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
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4.3Transport pozostalych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Masg¢ zalewowaq nalezy pakowac¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem begbnow i beczek.

5.WYKONANIE ROBOT

5.10gdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2Wykonanie koryta pod fawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wyko-
pu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug nor-
malnej metody Proctora.

5.3Wykonanie faw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawa betonowa
Lawy betonowe z oporem nalezy wykonaé¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢ wy-

rownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym na-
lezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masa zalewowa.

5.4Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania krawe¢znikdw

Swiatto (odlegto$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumenta-
cji projektowej, tj.12 cm.

Zewngtrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana pia-

skiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie krawegznikoéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowe;j

Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cemento-
wo-piaskowej o grubosci 5 cm po zageszczeniu.

Krawezniki wystajace 12 cm, na zjazdach 4 cm a na przejsciach dla pieszych 2 cm.
5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnié zwirem, piaskiem
lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow zaprawa cementowo-
piaskowa stosuje si¢ wylacznie do kraweznikdw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpty-
wami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej 1 o spoinach zalanych zaprawa nalezy za-
lewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna tawy.

6.Kontrola jakosci robét

6.10gdIne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2Badania przed przystapieniem do robét

6.2.1. Badania kraweznikow




D.08.01.01.11 — Ustawienie krawgznikow betonowych

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdéw przeznaczonych do usta-
wienia krawgznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadno-
$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnosciag do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktad-
noscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materiatéw

Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podioza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gdérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymia-
rOwW wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

¢) Rownos¢ gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzy-
metrowej taty.
Przeswit pomigdzy gorna powierzchnig tawy i przytozona tata nie moze przekraczac 1 cm.

d) Zaggszczenie taw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga wykazywac
sladu urzadzenia zaggszczajacego.
Lawy z thucznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwalaé¢ na wyjecie ziarna z
lawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawegznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi £ 1 ¢cm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi = 1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

C) réwno$é gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwéch punktach na kazde 100 m kra-
weznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérna powierzchnia kraweznika i przytozong lata nie
moze przekraczaé 1 cm,

d) doktadnos¢ wypekienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza byé wypetnione catkowicie na petna gtebo-
kos¢.
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7.0BMIAR ROBOT

7.10gdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8.0DBIOR ROBOT

8.10gdIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.20dbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie lawy,

— wykonanie podsypki.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tawe,

— ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie lawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypetnienie spoin krawe¢znikéw zaprawa,

— ew. zalanie spoin masa zalewowa,

— zasypanie zewngtrznej Sciany krawe¢znika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.Przepisy zwigzane

10.110.1. Normy

1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geo-
metrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni dro-
gowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
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10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci
11.  PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

12.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14.  BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wy-
magania i badania

15.  BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio-
ru.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.08.03.01.11

USTAWIENIE OBRZEZY BETONOWYCH

Lo WSTEP....iiiticictictnstictisetssistsssisssssssssisssssssssssssisssessissssssissssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssesssssssssssssssssssssss 110
) 0 51 210 V(o A 1 LR 110
1.2 ZAKRES STOSOWANIA SS T ... ittt e e et e e e e e e et e e et e e et e et e s ea e s e eane e et e e et esaneeanees 110
1.3 ZAKRES ROBOT OBIETYCH SST ..ottt et e e et e e e e et e e e et e s e st e s et e eaaeesaneeeaneeanneees 110
1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE....uuuueeerttunneeesesssnnesssessansesssssunnessssssunesssassanssanessnnessnesanssstsssnestanessnessneesrnessneessnessrneees 110
1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.....ueteueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeae e e e e e e e e s et e et e e s e e e et e s e e e eae e e s e e e e taeeaeeneenaenneenaennas 110
2. MATERIALY caaureetieeirrneeeeeccssssneeeecssssseeseccssssssseesssssssasesssssssssssesssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssesessssssssssssses 110
2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW. .....vuuunneeiiertnnneeeeeestieeeeseuanestanssanessnsstnesetnsenessanesenneseneestnessressrneeraneeenns 110
2.2 STOSOWANE MATERIALY .....uuuuneeetettnneeeetsuuneeesesssaeeessssassanssan s sanesan et st sanstanseaesanssetnestssanesssnesrnesrneesreessneesens 110
2.3 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE .....vuuuuneeeetsssnneessssuaneeesssnessnessnsssnssnnsssnssanessnssanssnnssenessanessnnessneestessnessenesraneesnns 110
BETONOWE OBRZEZE CHODNIKOWE GAT. I wyMIARACH 6 x 20x100 cMm Gat. 1: BN-80/6775-03/04 [9] USTAWIANE NA PODSYPCE
|7 e A TP 110
2.4 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE = WYMAGANIA TECHNICZNE.....uu.eetvvrsnneeeeeesanneessessnnessnnessnssnnessnssenesssnessneessneesnnessneesens 110
3. SPRZET 112
3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU. ......uuuuneeeeeeuuneeesesstnneesssessnnesssnessanesansstnsenessneseanessneesneestaesenessanesesneesneeses 112
3.2 SPRZET DO USTAWIANIA OBRZEZY ... eeeeeneeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaee e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e e enaeenaaees 112
4. TRANSPORT 112
4.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU. .....vvvvseensensesenseesssesnnsesssnnesssnnesssunesssnnessssneeesmneesssnneessmneesssneeesmnnees 112
4.2 TRANSPORT OBRZEZY BETONOWYCH. . ...uuuuueeeeesuunnneeesessuneeesesstnesssssssnesanesanesanessnssansssnesansessnsesnssrnessanesereeseneernneeennes 112
5. WYKONANIE ROBOT 112
5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT.......cevtitertuessesnsnnssensseesseeseesssseessessssnnnessssnneeessneeestnnesssnnesssnnessssneeesaneessrnneesesns 112
5.2 WYKONANIE KORYTA....eeettunnneeeeeusuneeeesessaneessssssseessssstansanssstnssnssanssanessaesansstnsetesanseanessaessnsstssenessanesereesnaeses 112
IR I 0] 073 NN 112
5.4 USTAWIENIE BETONOWYCH OBRZEZY CHODNIKOWYCH. . uuuuuueeeeeeeeeeetteeeeeeeesessessssesneseesssnnssssnnsssannessanneessnneessnneessereeeeees 112
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .....u.oueeeenrerennsscssessessssssssssssssessessssssssssssssssssssssassassssssessessassassasssessessassessessses 113
6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT........evvvueruessennsnnnnneeseesseessessesessseesssesnnessssneesstnnesssnnsesssnneesessneesssnneessrnneeseses 113
6.2 BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT.....uuuuuuuuennnnnesseeeeeessssnnnssunnesssnnesesnnneesssnessssnnsssaneessanneesssmeeessneessereeeeees 113
6.3 BADANIA W CZASIE ROBOT.......cvvvvveeesssunsnnneeeeseeseeeeseseeeeesansessstnesssanstsanssseaneeesaneesstnestaanessaaneseasneeesanaeessrnaeeseses 113
7. OBMIAR ROBOT 113
7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT......vvuueuessnnnnseseeesseesseeseesssessssssssssssssssnnnsssesnnesssnneesstnnsssnnesssnnessssneeessneessreeeseses 113
7.2 JEDNOSTKA OBMIAROWA. ....cevvveeeeessssssnneseessessseesssesssesseesannesssanssesanssaanssseanneeesanneestnnessaanaeessanesessneesseneessrnneeseses 113
8. ODBIOR ROBOT 113
8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT......c..evvureetsssssnnsensseeeessesseesssseeseesesannessssnesssnnneesstneesesnessaneessaneeessneeessreesseraeerees 113
8.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH T ULEGATACYCH ZAKRYCIU. ... eeeteteeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeeeneeeeeeea e e e e e e e e e e e e e e eee e e e e e eenaeens 113
9. PODSTAWA PLATNOSCI 114
9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCL ... eettteeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeesaeaeeee e eea e e e e e s e eaee e e ee e e eeeeeeneeenns 114
9.2 CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEL. .....cetvttetteuessessssseensseessessssesesssunnsssunnesssnnssaanesssaneesstneesstnnessssneessanneessannseesaneesssnnns 114
10. PRZEPISY ZWIAZANE 114
J0.T N ORMY e et e e e e e e e e e e e e e e et e ettt e e e e et e e e et e e e et e e e et e et e et e e et ettt e e e raan e eaaanas 114




D.08.03.01.11 — Ustawienie obrzezy betonowych

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego w zwigzku z:

Budowq odcinka ulicy Lukasiewicza w Szamotutach.

1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali-
zacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego 6x20x100 cm.

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.50gdélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10gdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdl-
ne” pkt 2.

2.2Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
—  obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
—  cement wg PN-B-19701 [7],

—  piasek wg PN-B-06711 [3].
2.3Betonowe obrzeza chodnikowe
Betonowe obrzeze chodnikowe gat. I wymiarach 6 x 20x100 cm gat. 1: BN-80/6775-03/04 [9] ustawiane na podsypce piaskowe;j.

2.4Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
On 100 6 20 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaré6w obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
! +38
b, h +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie ele-
mentéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekraczaé¢ wartosci podanych w
tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielkosé
wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklgstos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne ($cie niedopuszczalne
ralne)
i uszkodzenia
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2
dlugos¢, mm, max 20
letebokosé, mm, max 6

2.4.4. Sktadowanie
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Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajow
i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubosé 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokosé obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedlug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

3.Sprzet

3.1 Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprze¢tu pomocniczego.

4.transport

4.10gd6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton wytrzy-
matosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
5.Wykonanie robot

5.10goIne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew. kon-
strukcji szalunku.

5.3Podsypka

Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi podsypka z cementowo- piaskowa, o grubosci warstwy 5 cm po zaggszczeniu.
Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.
5.4Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze Swiattem (odlegtoscia gornej po-
wierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staran-
nie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa w sto-
sunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypelione catkowicie na petna glebokosé.
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6.Kontrola jakosci robét

6.10gdlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdéw przeznaczonych do ustawienia beto-
nowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebo-
kosci uszkodzen nalezy wykonac¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wyko-

nuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdéw powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla odpo-
wiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3Badania w czasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podsypki piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
—  linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
—  niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

—  wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywa¢ catkowite wypetnienie badanej spoiny na petng gle-
bokosc.

7.0bmiar robot

7.10gdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8.0DBIOR ROBOT

8.10gdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.20dbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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9.PODSTAWA PLATNOSCI

wykonane koryto,

wykonana podsypka.

9.10gdlIne ustalenia dotyczgace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialdéw,

wykonanie koryta,

rozscielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,

wypelnienie spoin,

obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.Przepisy zwigzane

10.1Normy
1. PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4.  PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7.  PN-B-19701
8. BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mie-
szanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i toro-
wisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i toro-
wisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.




