Pita, dnia 05 maja 2016 .

BZP. 271.10.2016

Dotyczy: postepowania o udzielenie zamdwienia publicznego na zadanie pn: ,Rewitalizacja
obszaréw poprzemystowych i powojskowych na terenie miasta Pity — rozwoj strefy
przemystowej Pita potudniowo-wschodnia (rejon ul. Wawelskiej)’- przebudowa
i rozbudowa ul. Wawelskiej — od km 0+000,00 (od przejazdu kolejowego linii kolejowej

nr 203 Tczew — Kostrzyn) do km ok. 2+000,00.

Zamawiajacy wprowadza uzupetnienie do SIWZ poprzez dodanie Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét D-03.02.01a ,,Regulacja pionowych urzadzen”,

Regulacje wtazéw nastudziennych nalezy wykonac zgodnie z ww. STWIOR.

Zat. STWIOR D-03.02.01a
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D-03.02.01a REGULACJA PIONOWA URZADZEN

STWIOR — Regulacja pionowa urzadzen

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej wiazéw studzienek kanalizacyjnych,
wpustow ulicznych, zaworéw wodociggowych, hydrantéw oraz zaworéw gazowych.

1.2. Zakres stosowania STWIiOR

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych STWIiOR

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem regulacji pionowej wiazéw studzienek kanalizacyjnych, wpustow
ulicznych, zaworow wodociggowych, hydrantéw oraz zaworow gazowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzgdzenie potgczone z kanatem, przeznaczone do kontroli
lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzgdzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich
konserwaciji i przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust Sciekowy, studzienka Sciekowa) - urzadzenie do przejecia wod
opadowych z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji
deszczowej lub ogdlnosptawnej.

1.4.4. Wtaz studzienki - element Zzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzgdzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka éciekowa - urzgdzenie, przez ktore wody opadowe przedostajg sie od gory do
wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody
opadowe przedostajg sie w ptaszczyZnie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z cbowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogdlne wymagania dofyczace robot

1.6.1. Zabezpieczenie miejsca prowadzonych prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowg, STWIOR i poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia miejsca prowadzonych prac. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym: wygrodzenie miejsca
prowadzonych prac, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do
ochrony robdt, wygody spotecznoéci i innych. Koszty zabezpieczenia terenu budowy nie
podlegajg odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze sg one wigczone w ceng ofertows.
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1.5.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

STWIOR — Regulacja pionowa urzgdzen

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robé6t wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego.

1.5.3. Materiafy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét muszg posiadad
swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakorczeniu robét ich
szkodliwo$é zanika (np. materialy pylaste) mogg byé uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

1.5.4. Ograniczenie obcigzeri osi pojazdéw

Wykonawca stosowadé si¢ bedzie do ustawowych ograniczeri obcigzenia na 0$, oraz
ograniczen tonazowych na przylegtych drogach dojazdowych przy ftransporcie materiatéw
I wyposazenia na | z terenu robét. Zobowigzany jest uzyskaé wszelkie niezbedne zezwolenia od
wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposodb ciggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera.

1.5.5. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji robst Wykonawca musi przestrzega¢ przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spefniajgcych odpowiednich wymagar sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycla i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie zgodnie z przepisami prawa oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyzej nie podlegajg zaptacie §g uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.5.6. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy | wytyczne, ktére sg w jakikolwiek Sposob zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych | bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnoénie wykorzystania
opatentowanych urzgdzer lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowad Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwoler i inne odnogne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materiatéw

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegblowe informacje dotyczgce
proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie
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Swiadectwa badan laboratoryjnych. Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badarh w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly odpowiadajg stosownym wymaganiom.
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2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej
Do regulacji wysokosciowej nalezy uzy¢ nastepujgce materiaty:

- betonowe pierscienie dystansowe

— zalewowa zaprawa szybkowigzgca (np. Hevolit Fix 3K, Topolit Fix Rapid lub
rownowazne)

— masa bitumiczna o parametrach dostosowanych do konstrukcji jezdni

~ taéma bitumiczna do potgczen technologicznych o wym. 40x8 mm (np. Hevolit
Fugenband lub réwnowazna)

— emulsja asfaltowa (np. Hevolit Haftkleber lub réwnowazna)

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnosé sprzetu musi
gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaci
Projektowej, STWIOR | wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym umowsg. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Konieczne jest aby byt zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy, powinien wykazaé sie mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— mitot wyburzeniowy

~ sprezarki powietrza

— szalunek wewnetrzny do uszczelniania pierscieni

- szalunek zewnetrzny do uzupetnienia masg bitumiczng przy regulacji wtazow

plywajgcych

— urzadzenie poziomujgce do wiazow

— korek zabezpieczajacy przed wpadaniem gruzu do remontowanej studni

- walce drogowe stalowe |lub ogumione

— zageszczarka wibracyjna o masie od 160 do 200 kg

— stopa wibracyjna

— sprzet pomocniczy (szczotka, topata, szablon itp.)

4, TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét | wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWIOR i wskazaniami Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowsg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢é wymagania dotyczace
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przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeri na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy na polecenie
Inzyniera bedg usuniete z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do miejsca prowadzonych prac.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako§¢ zastosowanych materiatéw | wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacijg
projektowa, wymaganiami STWIOR oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny
za stosowane metody wykonywania robét. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych
w umowie, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badar materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki
badari naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie. Polecenie Inzyniera
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera pod grozbg
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Wykonanie regulacji

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR nie przewiduje inaczej, to wykonanie
regulacji wysoko$ciowej obejmuje nastepujgce czynnosci:

I. Regulacja wlazu kotnierzowego (tradycyjnego) w istniejacej nawierzchni:
. Zdjgcie przykrycia i utozenie korka zabezpieczajgcego przed wpadaniem gruzu do studni
2. Rozebranie nawierzchni wokét urzadzenia:
- mechaniczna rozbidrka nawierzchni wokét wiazu po obwodzie kota wokét istniejgcego
urzgdzenia
— mechaniczna rozbiorka podbudowy wiazu do piyty nastudziennej
3. Oczyszczenie miejsca wbudowania oraz ulozenie pierscieni  dystansowych

(z zachowaniem szczelin pomiedzy pierécieniami o szerokoéci min. 5 mm)

Montaz szalunku wewnetrznego w celu zalania utozonych pierécieni dystansowych

Zalanie przestrzeni pomigdzy szalunkiem, a krawedzia rozebranej nawierzchni zaprawami

szybkowigZzacymi zgodnymi z pkt. 2.2.

6. Regulacja wtazu do niwelety gérnej warstwy istniejgcej nawierzchni przy uzyciu sprzetu
zgodnego z pkt. 3.2.

7. Opcjonalne przestawienie szalunku wewnetrznego (w zaleznoéci od wysokosci komina
studni)

8. Zalanie przestrzeni pomigdzy szalunkiem, a krawedzig rozebranej nawierzchni (gornej
czg$ci) zaprawami szybkowigzgcymi zgodnymi z pkt. 2.2. do wysoko$ci min. 4 cm
powyzej podstawy wiazu (kotnierza wiazu)

9. Demontaz zastosowanych szalunkéw

10. Wykonanie sprysku na polgczeniu wykonanej pfaszczyzny z zapraw szybkowigzgcych
z masg bitumiczng

11. Utozenie tasmy bitumicznej na styku z istniejaca nawierzchnig

12. Uzupelnienie przestrzeni wokdét wiazu masa bitumiczng wraz z mechanicznym
zaggszczeniem zgodnie z pkt. 3.2.

o~
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Il. Regulacja wtazu samopoziomujgcego w istniejacej nawierzchni (rysunek nr 1):

1. Zdjgcie przykrycia i utozenie korka zabezpieczajacego przed wpadaniem gruzu do studni

2. Rozebranie nawierzchni wokét urzadzenia:
— mechaniczna rozbiérka nawierzchni wokét wlazu po obwodzie kota wokét
istniejgcego urzgdzenia
— mechaniczna rozbiérka podbudowy wtazu do piyty nastudziennej
3. Oczyszczenie miejsca wbudowania oraz ulozenie pierscieni  dystansowych
(z zachowaniem szczelin dystansowych pomiedzy pierscieniami o szerokosci min. 5 mm)
Montaz szalunku wewnetrznego w celu zalania utozonych pierscieni dystansowych
Zalanie przestrzeni pomiedzy szalunkiem, a krawedzia rozebranej nawierzchni zaprawami
szybkowigZzgcymi zgodnymi z pkt. 2.2.
6. Montaz pierScienia prowadzacego przy uzyciu zapraw szybkowigzgcych z zachowaniem
szczelin dystansowych pomigdzy pierscieniami o szerokosci min. 5 mm - odlegtos¢ od

niwelety gornej warstwy nawierzchni do podstawy pierscienia zgodnie z wytycznymi
producenta wtazéw

7. Montaz szalunku zewnetrznego

8. Wykonanie sprysku na potgczeniu wykonanej plaszczyzny z zapraw szybkowigzacych
z masg bitumiczng

9. Ulozenie tasmy bitumicznej na styku z istniejgcg nawierzchnia

10. Uzupelnienie przestrzeni wokot wiazu masg bitumiczna wraz z wstgpnym mechanicznym
zageszczeniem zgodnie z pkt. 3.2.

11. Demontaz szalunku zewnetrzenego

12. Montaz wtazu samopoziomujgcego wraz z wprasowaniem i zageszczeniem nawierzchni
wokot wiazu

o s

Rysunek nr 1,
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lll. Regulacja wiazu samopoziomujacego w nowobudowanej nawierzchni (rysunek nr1):

1. Zdjgcie przykrycia i utozenie korka zabezpieczajgcego przed wpadaniem gruzu do
studni

2. Rozebranie nawierzchni wokot urzgdzenia:

— mechaniczna rozbiorka nawierzchni wokét wlazu po obwodzie kota wokét
istniejgcego urzgdzenia
— mechaniczna rozbiérka podbudowy wiazu do plyty nastudziennej

3. Oczyszczenie miejsca wbudowania oraz ulozenie pierécieni dystansowych
(z zachowaniem szczelin dystansowych pomiedzy pierscieniami o szerokosci min. 5
mm).

4. Montaz szalunku wewnetrznego w celu zalania utozonych pierécieni dystansowych

5. Zalanie przestrzeni pomiedzy szalunkiem, a krawedzia rozebranej nawierzchni
zaprawami szybkowigzgcymi zgodnymi z pkt. 2.2.

6. Montaz pierScienia prowadzgcego przy uzyciu zapraw szybkowigzgcych
z zachowaniem szczelin dystansowych pomiedzy pierscieniami o szerokosci min. 5
mm - odlegtos¢ od niwelety gérnej warstwy nawierzchni do podstawy pierécienia
zgodnie z wytycznymi producenta wtazow

7. Wstgpne osadzenie wilazu samopoziomujgcego do poziomu dolnych warstw
bitumicznych z jednoczesnym usupetniniem mieszankg mineralno-bitumiczng
przestrzeni wokot wiazu

8. Zabezpieczenie plytg stalowg wstepnie osadzonego wlazu samopoziomujgcego przed
wykonaniem wartswy $cieralnej nawierzchni

9. Demontaz wbudowane] pliyty stalowe] przed zageszczeniem wykonanej warstwy
scieralnej, a nastepnie  wyregulowanie osadzonego  wcze$niej  wiazu
samopoziomujgcego do poziomu wykonanej warstwy $cieralnej z uzupetnieniem
mieszanki mineralno-bitumicznej wokét wiazu

10. Wprasowanie osadzonego wiazu samopoziomujgcego w trakcie zageszczania
wykonywanej warstwy $cieralnej nawierzchni

Regulacje pozostalych elementéw infrastruktury podziemne] nalezy przeprowadzié
w analogiczny sposéb z zastosowaniem szybkowigzacych mas zalewowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kantrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli i wszystkie urzgdzenia do przeprowadzenia niezbednych
badar. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot
z czgstotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano poprawnie.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé zostang uzgodnione
z Inzynierem. Wykonawca na zgdanie Inzyniera dostarczy $wiadectwa, potwierdzajgce ze
wszystkie stosowane urzadzenia | sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakoriczeniu roboét nalezy sprawdzié wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej regulacji w zakresie wygladu, ksztattu, wymiarow,
desenia nawierzchni
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— poprawno$¢ profilu podiuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do otaczajgcej
nawierzchni — obnizenie wtazow, pokrywy itp. moze wynosié nie wiecej niz 0,5 cm w
stosunku do wykonanej nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot musi okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacjg projektowa i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robé6t

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIOR
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za ustalong
jednostke obmiarowa. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci
jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, akreslone
w STWIOR i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t muszg obejmowad:
- robocizng bezposérednig wraz z towarzyszgcymi kosztami

- wartos¢ zuzytych materiatébw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy

— odwodnienie terenu budowy podczas prowadzenia robét

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, koszty dostosowania do warunkéw umowy
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej cbejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
— oznakowanie robot
— roboty rozbiérkowe
- dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow (w tym regulowanych urzgdzen)
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— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbidrkowych na skiadowisko z ewentualng

utylizacjg

odwiezienie elementéw stalowych, metalowych i zeliwnych do magazynu MWIK Pita
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji
technicznej

odwiezienie sprzetu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

G

Noao ks

10.
11.
12.
13.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu,

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych,
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco.

PN EN 124:2004 Zwiericzenie wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni
dla ruchu pieszego i kotowego.

PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogoine wymagania i badania.

PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wtazy typu cigzkiego).
PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania.
PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-62/6738-03, 04, 07 Beton hydrotechniczny.
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