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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrsjwymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych nabudowe ciggu pieszo-rowerowego ul. Philipsa w m. Pita na odw od ul. Przéwit do ul. Sniadec-
kich.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obaemijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji robét .
1.3. Zakres robét obgtych ST

Wykonanie nawierzchni projektowanegagui pieszo-rowerowego z kostki betonowej oraz wykimahodni-
ka na ul. Philipsa w m. Pita.
1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa (droge)
albo jego czsé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,emet).
1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpo
wiednio utwardzony.
1.4.3.Dtugas¢é mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z-nad
sypka - odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigidneej.
1.4.4.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuch postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszely
kimi urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5.Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw obstugyj
cych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayiz&ana do usurtia po jego zakfczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zda@rzekolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robét.
1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu p&go.
1.4.8.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.
1.4.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do wypb-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakt
1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikarattokami, pasami awaryjnego postoju i pasami aizyeni
jezdnie.
1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.15.Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgdy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez kyniera.
1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamasgepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.
1.4.17.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i specyfika-
cjami technicznymi, zaakceptowane przezyhiera.
1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu paggz.
1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ap@n od ruchu na pod-
loze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosfe-
rycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstvy $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gtaa do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniapej nawierzch-
ni.
d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni shmca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniczstek podigda. Maze zawieréd warstwe mrozoochrons,
odsiczapca lub odcinajca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtahia

mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania castek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.
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i) Warstwa odsgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj se do nawierzchni.
1.4.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.
1.4.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.22 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia rualru p
blicznego na okres budowy.
1.4.23.0Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesti prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§leny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.
1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eardwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadrz
dzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.25.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaak pojazdéw, umieszczenia urz
dzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.
1.4.26.Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy zZgey pod nawierzchnido gkbokdsci przemarzania.
1.4.27.Podlae ulepszone - gérna warstwa podtplezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu umlp-
wienia przegcia ruchu budowlanego i wiaiwego wykonania nawierzchni.
1.4.28.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegptrzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw @minych z prowadzeniem budowy
1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaxdaca autorem dokumentacji projektowej .
1.4.30.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nhowegaqrania drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w plaprzekroju podinym) istniegcego padczenia.
1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego labrechu kotowego, pieszego.
1.4.32.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania budowla-
nego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad
droga, kolej, ruroaig itp.
1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.
1.4.35.Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMsklada sie z petnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.
1.4.36.Rekultywacja - roboty mage na celu upoazikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.
1.4.38. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegdomigdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padftaj, obejmuje catkowitszerokaé¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.
1.4.39.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimgdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem od-
dzielapcej ruch kotowy od ruchu pieszego.
1.4.40 Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.
1.4.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inmy droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.43.Zadanie budowlane - & przeds¢wziecia budowlanego, stanowgia odebng catas¢ konstrukceyjm lub techno-
logiczm, zdolma do samodzielnego spetnienia przewidywanych furiegjhniczno-aytkowych. Zadanie m@ polegé
na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej ele-
mentu.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékéach wykonania oraz za ich zgodaz dokumentagj projek-
towa, SST i poleceniami kyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiame dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatpiajacym podziat na dokumentagprojektova;
- Zamawiajcego,



- sporazdzom przez Wykonawg
1.5.3. Zgodndé robdt z dokumentaci projektowa ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynprzekazane przez agniera Wykonawcy stanowi
Cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhp jednym z nich & obowihzujace dla Wykonawcy tak jakby za-
warte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w "Ogolnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mie wykorzystywd bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaialzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za warti docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntow budowli muszbyc¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgyzekraczé dopusz-
czalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentagprojektovs i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaaspione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy .

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeeyjaych i remontowych ("pod ruchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmydv sposob okigony w D-
M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontrakdizido zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawtynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowied-
nim zaradem drogi i organem zardzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobo6t w okresie trwa-
nia budowy .W zatnosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizaciji ruchu powinienétaktualizowany przez Wy-
konawe na bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay ten sposéb bezpiedeze
stwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestiie-
odzowne ze wzgHow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych tre&¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWrH.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherak inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanaealizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgye, w tym: ogro-
dzenia, pogcze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodszelkie inngrodki niezkedne do ochrony robét,
wygody spoteczngei i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych tre&¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWrH.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zng i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wiasrici
spotecznej i innych, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢astivie jego sposobu
dzialania. Stosuaf sk do tych wymag# bedzie miat szczegéiny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopomgaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania paaru.



1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynacieizgach.

Materialy tatwopalne dma sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od do-
puszczalnego, okénego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawnios jed-
nostle, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlivig zani-
ka (np. materiaty pylaste) medy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawigj powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow od wia-
sciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawya|j
1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepmstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalachtzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie budowy i powia-
domi Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgza robot.

0 fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaltjkonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczaejwvszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizaka instalaciji na po-
wierzchni ziemi i uradzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonycprzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniaz®bcihzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie ngdmb zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow i w sposObagity bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki po-
wodujace nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaaczony fragment budowy w odlsie terenu
budowy i Wykonawca dxizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodrpelece-
niami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach exb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spghugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpo-
wiednia odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkzzdpewnienia bezpiearswa pu-
blicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie i suwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty zakiiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zataenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno hyprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjblementy byty w zadowala-
jacym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie gfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraiméjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrze-
ganie tych praw, przepisow i wytycznych podczasyadzenia robot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposob aty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyykoszystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczo-
nych do robét Wykonawca przedstawi szczegétowerimézje dotycace proponowanegérddia wytwarzania, zama-
wiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdze-
nia przez layniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegiddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z do-
puszczonegarddta w sposéb agly spetniag wymagania ST w czasie pegti robaét.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odndgnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych vdczapc w to zrédla wskazane przez Zamavgizggo i jest zobowizany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentaciawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz propo-
nowary przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw z jakie-
gokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tymabptwynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zeéane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskaniasku izwiru beda formo-
wane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekuétgjivterenu po ukiiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowydda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegozie prowadzi zadnych wykopow
w obrbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszékggne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwdrnie materialtdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodobsto-
sowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prdbéterialbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wia-
sciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagiujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsiez@rzeprowa-
dzania inspekgji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdérni, gdzie odbywa siprodukcja mate-
riatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ath
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robdt, niz te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie przewagtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje
na wkasne ryzyko, lic sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydala one potrzebne do robo6t, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty gakaos¢ i whasciwos¢ do robét i byty dosfpne do kontroli
przez Irkyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gatzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach uzgod-
nionych z Irzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zoegavanych przez Wykonawc
2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batlprowadzonych przez tgniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powi-
nien odpowiadéa pod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym wSST , PZJ lub projekcieanizacji robdét,
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zaakceptowanym przezAyniera, w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadamistdkngmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytko-
wania.

Wykonawca dostarczy gnierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie spta do uytkowa-
nia, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidojozliwo$¢ wariantowego iycia sprztu przy wykonywa-
nych robotach, Wykonawca powiadomiymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaejp przed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mee by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantagce zachowania warunkéw umowy , zogtan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktdére nie wpkymiekorzyst-
nie na jaké¢ wykonywanych rob6t i wkiwosci przewaonych materiatow .

Liczba srodkéw transportu dgizie zapewniéa prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dargymi w doku-
mentacji projektowej, i wskazaniachzimiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazesiabspetni@ wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afieh na osie i innych parametrow techniczny$todki transportu nie odpowia-
dajace warunkom dopuszczalnych ofiein na osie mogby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywro-
cenia stanu pierwotnegayikowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniavegdowane jego pojaz-
dami na drogach publicznych oraz dojazdach dontebeidowy .

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie taigddnie z umoworaz za jak& zastosowanych mate-
riatéw i wykonywanych robét, za ich zgoditaz dokumentagj projektova, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
robét oraz poleceniami tgniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgs$o wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek du spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zo-
stan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsakprzez Irktyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialngci za ich dokladné.

Decyzje Irryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdhoét kkda oparte na wymaga-
niach sformutowanych w dokumentach umowy, dokun@gnpojektowej a take w normach i wytycznych. Przy po-
dejmowaniu decyzji laynier uwzgkdni wyniki bada materiatoéw i rob6t, rozrzuty normalnie wgtijace przy produk-
Cji i przy badaniach materiatéw, élwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaaie
na rozwaarg kwestk.

Polecenia Ipyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu zapewnie-
nia jakaci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeauyia robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organi-
zacyjne gwarantgge wykonanie robét zgodnie z dokumendgmjojektows, oraz poleceniami i ustaleniami przekaza-
nymi przez liyniera.

Program zapewnienia jakm bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robét,

- system (sposo6b i procedluproponowanej kontroli i sterowania jalotn wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunaghego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposOb oraz forengromadzenia wynikdw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé

sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiriologicznym, proponowany sposob
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i forme przekazywania tych informacji #ginierowi;
b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugddzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozoraz wyposzeniem w

mechanizmy do sterowania iadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilag¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materia

téw,  spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedhutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedampomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacjai sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialtdwwaytania miesza nek i wykonywania poszczegélnych
elementow robdt,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazom jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolga#hpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badmateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialtow oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymliokumentacji projektowe; .

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoae, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewni wy-
konanie robdt zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&jacych procedury
bada.

Inzynier bydzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kxdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. 3eli niedoci-
gnigcia te lrda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
robot badanych materiatow i dojmi je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonaw-
Cy zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane
do bada.

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wia-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensteuek; w przeciw-
nym przypadku koszty te pokrywa Zamaw®j.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez kyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez ktyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposbb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmagmlera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnaiego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla cel6w kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia pro-
bek i badania materiatdwarddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji i systemu kontradb6t prowadzonego przez Wykonawwbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawyaitwdw bada dostarczonych przez Wykonagvc
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Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdéj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luttatikiowych bad@ albo oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodoomateriatéw i robét z dokumentagprojektova . W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1 . certyfikat na znak bezpiecdmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicz nymi okélnymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz omtaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsla Norma, lub

- aprobat techniczm, w przypadku wyrobéw , dla ktérych nie ustanowiofolskiej Normy, jéeli nie g
objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetiajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do
robét kgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rpatezeby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeada dostarczone przez Wykonagvzyniero-
wi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmggowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnea prowadze-
nie dziennika budowy zgodnie z obawiljacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiegze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz staska stibowego. Zapisy ddla czytelne, dokonane trwatechni-
ka, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdsiida oznaczone kolejnym numerem atanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiaeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementow robét,

- przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lryniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy ,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsrh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycgce jakaci materiatdow, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaez podaniem, kto je prze-
prowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsaoprzedta@one Ireynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera do ustosunkowaniaesi

Projektant nie jest jednak stepumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kadego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jal@ mate-
riatdw , recepty robocze i kontrolne wyniki bad@/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lgyudostpnione na kade zyczenie Irkyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rasijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondenegjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoje natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do vagu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z wn&ntacy projektovs i ST , w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdetiaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych roboét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiku ukaiczenia wszystkich robét.Biine dane zostarpoprawione wg instrukcji bry-
niera na pimie.
Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wyko-
nawcy lub w innym czasie okilenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.
7.2. Zasady okrélania ilosci robdt i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jali ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdgpgo inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diugi
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilab zaakceptowane przez In-
zyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvalezeli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.
7 4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom ST. &lzie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniat w sposob aegly zachowanie dokladidoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaleé w przy-
padku wys¢powania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ keda wykonane w spos6b zrozumiaty i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elpsci beda uzupetnione ,odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie brakujstia szkice magby¢ doliczone w formie oddzielnego zaknika
do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgmayiz Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesddi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajacym wykonanie ewen-
tualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélneggipu robot.

Odbioru robat dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem dierdzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoiai@ntym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegaicych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie doi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje fynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rnpeistego wykonania rob6t w odniesieniu do ictidio jako-
§ci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigonem na pimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakaczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaazrzez Zamawiggego w obecrii Inzyniera i Wy-
konawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaionvykonania robét z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaiea realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania talmipetniajcych i rob6t poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robétraegowych lub robét uzupetnigych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy termin odbioru ostateczne-
go.

W przypadku stwierdzenia przez korgjste jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeantarpjektova z uwzgekdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésago ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru exstaego robo6t jest protokét odbioru ostatecznego
rob6t sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpviesli zostata sporgizona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstanmdokumentow umowy i ew uzupetnieg lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (orygipat

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z ST i ew PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badigpomiarow zadczonych do dokumen-
tow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét tayszicych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wik wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetriae keda zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawigjego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
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Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonamptidt zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygmym.
Odbiér pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisa-
nych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykana@ jednostk obmiarowa ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej lzdzie uwzgédnia® wszystkie czynnéi, wy-
magania i badania skladag st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétldp obejmowa :
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysecymi kosztami,
- wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy ,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.000
Koszt dostosowaniaesido wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione sztarysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem i odpowiednimi instytucjami projektu orggacji ruchu na czas trwa-
nia budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuymerowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie/nikaja-
cych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,
(c) optaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukeaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier , oznakowiai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtie tymczasowych oznakowa pionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnizi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organiziatjchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@=U.Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dzientika
dowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjitz (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



